Frihere Ausgabe: 7.91 Entwurf

Lizenzierte Kopie von elektronischem Datentrager

Zu beziehen durch Beuth Verlag GmbH, 10772 Berlin — Alle Rechte vorbehalten © Verein Deutscher Ingenieure, Disseldorf 1995

ICS 25.040.30 VDI-RICHTLINIEN

April 1995
VEREIN Mechanische Einrichtungen in der Automatisierungstechnik VDl 2740

DEUTSCHER Greifer fir Handhabungsgerate

INGENIEURE und Industrieroboter Blatt 1

Mechanical devices for automation equipment
Grippers for manipulators
and industrial robots
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