DIN ISO 22090-2:2015-11 (D)

Schiffe und Meerestechnik - Steuerkurstransmitter (THDs) - Teil 2: Geomagnetische
Verfahren (1ISO 22090-2:2014)

Inhalt Seite
NATIONALES VOTWOIT c.cueiiiesisesssasssaisissssssssssssss s s sss s ssss st sssssass s sas s AR R SRR E AR AR AR RRR AR AR AR RS R RS R AR e e e R R RS 3
Nationaler Anhang NA (informativ) Literaturhinweise ... 4
1 AnWendungshereiCh. ... ——————————————————————————— 5
2 NOIrmative VEIrWeISUNGEN ... s s s st snassn s snssmsssmsssasnasananans 6
3 2T o4 o i 6
4 LeistungsSanforderUNGeN ... . mmmsmsmsssssmssssssssmsssssssssssssss s sss s s s s s s sass s e sn s e sms e s e ses 8
4.1 FunKktionsfahigKeit. ... 8
4.2 0100 0 = () 8
4.3 Markierung der Lingsrichtung des SChiffs ... 8
4.4 StEUETKUTISANGADE ....cciiriiisisisn s s e e RS E SRR AR AR AR S 8
4.5 Elektrische Leitungsfillrung ... 8
4.6 Nicht magnetisierbares GERAUSE.........covrirsmsmiissmsmiss s ——————————— 8
4.7 AlarmierungsSiNal ... —————————————— 8
4.8 SCRNIEESTEIIE.. .ot R 9
5 LT 4B Y72 (] L 9
5.1 AlIZEIMEINES ...t A AR RS SR R R R ES 9
5.2 Genauigkeit der UDertragungsdaten ........mesesesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssessssssesssesses 9
5.3 Statischer Fehler (EinschwingpunKktfehler) ... 9
5.4 Dynamischer FERIEr ... s 9
5.5 FOrtfllNrungsSfeRler ... s s e 9
5.6 Einschwingzeit-Anforderungen fiir die Richtungsanlage ........ccummmmmme————ns 10
5.7 Korrektur des magnetischen Steuerkurses fiir magnetische Missweisungen ..........ccuusssesesnsens 10
5.8 Berichtigen von magnetischen Abweichungen und Kriangungsfehler .........ccoonnnininiinsninsninnnns 10
5.8.1 Uberprifung durch PEIlUNG .......cresesesessmssesssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssseas 10
5.8.2 Uberprifung durch Magnetfelder ... mmmmrsessssssssssssesssssssssssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssesss 10
5.9 Mittel zur Berichtigung der Abweichung durch vertikales Weicheisen auf dem Schiff .............. 11
5.10 Schutz der KOITeKtUIGEIrate....cummmmsmsmssmsmsmssssssssmsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssesssssssssssssssnsesns 11
6 TYPPIUIUNG R AR R AR RS RE R R R RE 11
6.1 B} 1) 10 =) 10 T 11
6.2 Priifung des Ubertragungsfehlers......msmssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssss 11
6.3 Uberpriifung der Markierung der Lingsrichtung des SCRiffs .......ccocurmessessssssesssesssssssssssssnees 11
6.4 Priifung des statischen Fehlers........cummmmmmmssssssssssssssssssssssss 11
6.4.1 THD, basierend auf dem MagnetKomMPass ... 11
6.4.2 THD, basierend auf dem elektromagnetischen Kompass ... 12
6.5 Fortfithrungsfehler-Prifung.......sssssssssssssssssssss 12
6.6 EinSchwingzZeitPrilfing......cuucocsssmsmsmsmssmssmssssssssmssssssmssssssssssssssssssss s s ssssss s sssssesssss s smssssesens 12
6.7 Priifung zur Korrektur des magnetischen Steuerkurses durch magnetische

MISSWEISUNZEIL..ucuiiiiiistiissinsnis s s RS SRR AR AR AR AR AR AR AR R RS R AR AR RS R AR AR R AR R R R R 12
6.8 Priifungen zur Berichtigung von magnetischen Abweichungen.......c..cmmmmmmmmn. 12
6.9 Priifungen fiir Mittel zur Berichtigung der Abweichung durch vertikales Weicheisen .............. 13
6.10 Dynamische GeNaUIGKEIt ......ccouimimsmmmsmnmmmsmsmsss s s 13
6.11  SchnittstelleNPrilfung ... ———————————————— 13
6.12 FunKktionSsStorungsSPrifung ... s ssssssssssssssssssssns 13
7 Kennzeichnung und IdentifiZIerung.......crmmmsmsmmmsmssssssssssssssssssssssssssss 13



Anhang A (informativ) Entsprechende Anforderungen in ISO 22090-2 und IMO Resolution
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