DIN ISO 22090-2:2013-01 (D)

Schiffe und Meerestechnik - Steuerkurstransmitter (THDs) - Teil 2: Geomagnetische
Verfahren (ISO 22090-2:2004 + Cor. 1:2005)

Inhalt Seite
NatioNales VOIrWOTrL....... ..t e e s mn e e e e e s s e eamne e e e s e e e mmnnn e e e s sannan 3
Nationaler Anhang NA (informativ) Literaturhinweise .........cccociiiiiiiiinniin e, 4
1 N V=T 4 Lo L0 0T T o 7= o =T 1o o P 5
2 NOrmative VErweiSUNQGEN ........ceeeeiiiiiiiiicicecececememnmnnsnnsssssnsnnnnnnsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnnssnsnnnnn 6
3 7= | SR 6
4 LTRSS 0T e E52= 1o fed e L= o BT 0T 1= o T PR 7
4.1 FUunKtionSTahigKeit.........ccccciiimiiiiicccecir s ss e s s e e e s s s smmn e e e e s s mmmn e e e e eennnnnnn 7
4.2 L0 e 0 0 F= 1o o 8
4.3 Markierung der Langsrichtung des Schiffs .........cccccoiniiimminnii e, 8
4.4 Steuerkursangabe ... ————————————— 8
4.5 Elektrische LeitungSfllRrung......cccocoeiiiiiiiiinii s 8
4.6 Nicht magnetisierbares Gehause ..........cccciiiiiiinnni e —————— 8
4.7 AlArMSIGNAL ... —————— 8
5 GENAUIGKEIL ...eeeiiieiri i ———————— 8
5.1 N = 0 1= 0T 8
5.2 Genauigkeit der Ubertragungsdaten ............ccoceiveeeeieeeiiiseseseesssssssessessssessssssssssssssssssssssessssssssassens 8
5.3 Statischer Fehler (Einschwingpunktfehler) ... e 8
5.4 DYNaMiSCREr FERIET ... s nnnn 9
5.5 oY T T 3T T = ] = PSRN 9
5.6 Einschwingzeit-Anforderungen fiir die Richtungsanlage.........ccccccoiricciiimrrinn e 9
5.7 Korrektur des magnetischen Steuerkurses fiir magnetische Missweisungen............cccccinnneen 9
5.8 Berichtigen von magnetischen Abweichungen und Krangungsfehler..........cccccocviinniiinnnnineen, 9
5.8.1  Uberprifung durch PEIlUNG........cccceuieiceiierccrtets e s e se s se s se s as s s e se s se st sas s seessnnas 9
5.8.2 Uberpriifung durch Magnetfelder .............cccoerercrerrieserssesesessssesessssssessssssesesssss s e ssssssesssssssssssssssnas 9
5.9 Mittel zur Berichtigung der Abweichung durch vertikales Weicheisen auf dem Schiff........... 10
5.10 Schutz der Korrekturgerate.........cccocorminiiimmmnnisims s s s 10
5.11 AKtUAliSIEruUNGSIate .........cooviiiiiiiiccie s s s s s s s s s msasannnsnsnssasrernnnennnnnnnnnnns 10
6 07/ 2 o LT 101 T P 10
6.1 N = 0 L= 0 T 10
6.2 UbertragungSfehlerpPriifung .......ccccovceeeiceeiereeieeessiesssessessssessssessssessssesassessssesssssssssssssssssensssssssssssens 10
6.3 Uberpriifung der Markierung der Lingsrichtung des SChiffs ..........cccceeeeireenienncsnncenssessssnnsenns 10
6.4 Einschwingpunktsteuerkurs-Wiederholbarkeitsprifung.........cccccccmmriiiicccssememennnsssccssceeeee e 1
6.5 Priifung des statischen Fehlers.........cccoo i 11
6.5.1 THD, basierend auf dem permanentmagnetischen Kompass............cccceennimnniniimnniniisennnsnee, 11
6.5.2 THD, basierend auf dem elektromagnetischen Kompass........cccccciiiiiiinimmnmiinnccccsmsss s 1
6.6 Fortfihrungsfehler-Prifung .........ccccovcmiiniiniiir 1
6.7 Einschwingzeitprifung.......cccocciiiiiinirr - 1
6.8 Priifung zur Korrektur des magnetischen Steuerkurses durch magnetische

IMiISSWEISUNQGEN ......ceeeeeiiiiinnnnnnnnnsssssss s s s s s ss s s sssssssssssssssssssssssnsnsasssssnsssnsnnnnnnn 1
6.9 Priifungen zur Berichtigung von magnetischen Abweichungen ...........ccccoocmririinicccsmeeneennnnnens 12
6.10  Priifungen fiir Mittel zur Berichtigung der Abweichung durch vertikales Weicheisen............ 12
6.11 Dynamische GenauigKeit...........ccccieimiiiiiiiccciiirr s s s e e s mnn e e e e e e s mnn e e e e e snnnnn 12
6.12  Priifung der AKtUaliSIEerunNgsrate ...........ccccceriiiiicciiserirr e sssn e e s s smne e e e e e nnnns 12
6.13  FunktionsSsStOrungSPriufung .......cccccceeiiicccissciireiiisssscssssere e rssss s ssssses s e s s s sssssssmssesensssssssssnnnesnsssssnnnns 12
7 LY 0T 2= T 4T T T T 13



Anhang A (informativ) Entsprechende Anforderungen in ISO 22090-2 und IMO Resolution
ST e B (< 3 T
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