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Zerstorungsfreie Priifung - Charakterisierung und Verifizierung der Ultraschall-
Prufausriustung mit phasengesteuerten Arrays - Teil 3: Vollstandige Priifsysteme
(ISO 18563-3:2024); Deutsche Fassung EN ISO 18563-3:2024

Inhalt

EUTOPAiSCRES VOIWOT T .ciiiuiiinsmsaisssnssissssnssssssnssssssssnsssassssssssassssssassssssssassssssssas sess sasas sesssas sess sasas sesssas nss sassssesssas snsssassnsssasasss
002 o) o
1 ANWendungsbereiCh ... ———————————————————————————
2 JAVEOD o 0 T U e e )
3 27 o4 i
4 SYIMDOIE .S
5 Allgemeine Anforderungen an die Konformitat.......mmmmmmmmssssssssssssssmm
5.1 AlLGEIMEINES ...ucurucrrriiessssssss s e R R AR AR SRR A S AR E R RE A EE R SRR AR RERE SRR R SRR AR AR SRR RS
5.2 L) L] W) (VA £ =) 1
5.3 L0600 4 T o T A 1<) 1 (.
5.4 Wiederkehrende UDerprilfUngen .........esnesesessssssssssssssssessssssesssessssssesssssssssesssssssssssssessssssssssssssesss
6 Qualifizierung des Priif personals ...
7 Betriebsarten fiir Phased-Array-TechniKen.......cummsssssssssssssss s
8 Fiir die Priifungen erforderliche PriiffausriiStung........coommmmmmsssssssssssssssns
9 Durchzufiihrende Prifungen...... s s
9.1 AlIZEIMEINES ...t SRR RS
9.2 Aufdere Aspekte der PrilfauSTTISTUNG ......ccoressnesessessssssssssesssssessssssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssesss
L I T 1 1) ¢4 =3 14
9.2.2  DUrchfllNIUNG s A s
2 2720 TR AN B R1 T4 1 LY S g L) o 1) P
L 2072 T N1 /73 ol 14 11
9.3 Elemente und KaNAle ... ssssssss s ssssssssssssssss st ssssssssses
0.3.1  AlIZEIMEINES ... A A SRR RS
0.3.2  KaANAIZUOTANUIE «.ucirreruresessrsmsmssssmssssssssssesssssssssssssssesssssssssssssssesssssssssssssssessssssessss e s sesss s seseasssesssms s sesessssesesnsssseses
9.3.3 Relative Empfindlichkeit der Elemente, Referenzamplitude und tote Elemente..........ccvcssusnnenes
9.4 Verifizierung der korrekten FUNKHION ...
£ 2 s L 1 1) 14 =5 10 T
£ 2 0 VA L3 = U LS ) ) 1
9.4.3 Verifizierung der korrekten Funktion mittels Bildgebung ...,
9.4.4 Verifizierung der korrekten Funktion mittels Schallbiindeln.........cccuiiiinisinsnnnsnssnnnnn
0.4.5 DIeNWINKEL i R s
9.5 Andere VerifiZierUNGen ... s s s s s s
9.5.1  SChIEIWINKEL ..ot R R e
9.5.2 Nebenkeulen (emMPfORIEN) ....ccccvvrimrmsmmmsmsmssmsmsmssmmsssmssssssssssssss s ——————————
10 Berichtsheft des PrilfSyStems ...
Anhang A (informativ) SchallbiindelcharakteriSierung........—————————
A1 B 1o 14 =5 10 T
A.2 Schallbiindelcharakterisierung bei Kontakttechnik ...
F W R 1) 14 =) 0 o
A.2.2 Brechungswinkel und Schallaustrittspunkt des Prifkopfes.......cn.
A.2.3 Empfindlichkeit entlang der Schallbiindelachse ..........ccvmimmmnmnm——————

A.2.4 SchallbiindelabmeSSUNGEN.......couimnmsmsmsmsmsismsssmssssssssssssss s s



N I Y o 1 8 1= A7 41 =) 46

A.2.6 Nebenkeulen (emMPfONIEN) .....cccovnrimsmnmmimsmnm s ———————————————————— 46
A.3 Schallbiindelcharakterisierung bei Tauchtechnik.........cummmmss———n 46
W T O 1) 14 =) 1 0 L. 46
A.3.2 Brechungswinkel — Schalleintrittspunkt auf dem Priifobjekt..........covvimiimsrssicsnsnsssnscsnscsnscsnsnnnns 47
A.3.3 Empfindlichkeit entlang der Schallbiindelachse ..........c.ccoummmsmnmmmm——————— 48
A.3.4 SchallbiindelabmeSSUNGEN.....c.cucuiuieisiussiaisississssssssss s s sas s s e s e e e 49
IR L) i LD 010 0L L 51
Bilder

Bild 1 — Verifizierung der KanalZuordnung ... 24
Bild 2 — Vergleich der Elementarlaufzeit bei der Bildgebung, z. B. L-Bild...........ccusinininnnsnnnsnsnsnsnnsnanns 24
Bild 3 — Abstinde auf einem VergleiChSKOIPer ... 33
Bild 4 — Verifizierung mittels Plot-Verfahren ... 33
Bild 5 — Toleranz fiir die Position der grofiten Amplitude........ccoouinmnnmnn e ——————— 34
Bild 6 — Verifizierung durch MeSSUNEG ... s asas s 34
Bild 7 — Vergleichskorper mit einem Viertelzylinder und eingravierter Achse.......ccummnmmnmni: 36
Bild 8 — Vergleichskérper mit einer Querbohrung und einer Winkelskala auf einer Seite................... 37

Bild 9 — Gleichzeitige Bestimmung von Brechungswinkel und Schallaustrittspunkt des

o0 15 (0] 0] 38
Bild A.1 — Beispiel fiir einen Vergleichskérper mit Querbohrungen gleichen Durchmessers.............. 44
Bild A.2 — Abmessungen des FOKUSDEreichs ... s 45
Bild A.3 — Beispiel fiir einen Vergleichskérper mit Bohrungen mit halbkugeligem Boden...........u...... 46
Tabellen
Tabelle 1 — SYMDOIE ..o s sa s s e AR R R R AR R R R AR AR SR AR R R R SRR AR RS ERERRR R RS 13
Tabelle 2 — Definition der Betriebsarten fiir Phased-Array-Techniken ..., 16
Tabelle 3 — Beispiele fiir Betriebsarten fiir Phased-Array-Techniken ..., 17
Tabelle 4 — Durchzufiihrende Priifungen....... s sssssssssassssssssassnns 20
Tabelle 5 — Je nach Konfiguration zu verwendende VergleichSKOrper ... 23
Tabelle 6 — Grofdte Anzahl der toten EIEMENte ... 27

Tabelle 7 — Zuléssigkeitskriterien fiir die Linearitit der summierten Signale bis 100 % der
vollen BildSChirmhORe ... s 30

Tabelle 8 — Zulassigkeitskriterien fiir die Linearitit der summierten Signale tiber 100 % der
vollen Bildschirmhohe.......coss———————————— 31



		2026-05-11T16:29:28+0000
	DIN Deutsches Institut fuer Normung e. V.
	Dokument ist zertifiziert




