DIN EN ISO 463:2006-06 (D)

Geometrische Produktspezifikation (GPS) - Langenmessgerate -
Konstruktionsmerkmale und messtechnische Merkmale fiir mechanische Messuhren
(ISO 463:2006); Deutsche Fassung EN ISO 463:2006

Inhalt Seite

VOPWOIE ...uieieiiiiietiiireeasiiressssrans s srransssrassssssranssssransssssanssssssansssssansssssensssssensssssennssssesnsssssssnnssssssnsssssnnsssssennssnsennnnnns 3
T 1= 1 0T T 3
1 ANWendungsbereiCh ... ———————————————— 4
2 NOIrmative VEerweiSUNQGEN...... ...t s smmn e e e s e mmn e e e e e s s a e mmnn e e s e e s e nmnnns 4
3 =T 1 4
4 KonstruktioNSmMeErKmale......... i rsssss s rssss s ssn s s rssss e as s s e aans s e ans s s aanas s aansssserannsssnennss 5
4.1 N0 7= 4 L= 3 = 5
4.2 1 = = 5
4.3 ST €111 41 = o T g 4 Vo 1Y o 1= 8
4.4 Umdrehungszahleinrichtung ... s ms e e e s s smnn e e e ee s mnnns 9
4.5 1T (X33 =Y 1 T | 2N 9
4.6 LB =TT 1= L= 10T o Y 9
4.7 Einstellbare ToleranZmarken .......cccoiveeeiiiieeiiiieeiiieesssirresssirsssssssrssssssrenssssssssssssensssssssnssssssnsssssssnsssssennss 9
4.8 Konstruktionsmerkmale (Spezifikation durch Hersteller) ... 10
5 MesSteChNiSChe MErkmale .........cc.ciiiieiiiiieiiieieiiieessirressirrens s rrssssssrensssssenssssresssssrennsssseensssssnnsnnsnren 10
5.1 MPE und MPL fiir eine Anzahl messtechnischer Merkmale..........ccucciiiimiiiiemciiiici e 10
5.2 1T LYY= [ 1= 1 -4 11
53 1T LYo (- (= 11
6 Nachweis der Ubereinstimmung mit der Spezifikation.........ccccceeeecceiri s 11
6.1 e =T 4 L= 13 == 11
6.2 Normale fiir die Kalibrierung der messtechnischen Merkmale ............ccccoomiieicirrrcccennnscccenesseeee 11
7 LT 4T =Y Tod 31010 L ' S 11
Anhang A (informativ) Beispiel eines Diagramms der Messabweichungen ..........ccccccoiiiiiiicciicccernnennnnnes 12
Anhang B (informativ) Beispiel eines Datenblattes fiir mechanische Messuhren...........cccccciniiiniiineenn. 13
Anhang C (informativ) Kalibrierung der messtechnischen Merkmale............ccciiiiiiiinccceeeee, 14
Anhang D (informativ) Beziehung zum GPS-Matrixmodell ...........cocciiiiiiiiiiiiini e 15
D.1 Information tiber diese Internationale Norm und ihre Anwendung.........cccccocvciminniimnniniennninnne 15
D.2 Lage in dem GPS-Matrixmodell..........cccoucimimiiniimiiirs s 15
D.3 R Y Y= 1 Lo =01 oY 0 1= o 15
L= = L0 T 11T = 16



		2026-05-11T07:55:50+0000
	DIN Deutsches Institut fuer Normung e. V.
	Dokument ist zertifiziert




