DIN EN ISO 25178-700:2023-10 (D)

Geometrische Produktspezifikation (GPS) - Oberflaichenbeschaffenheit: Flache - Teil
700: Kalibrierung, Justierung und Verifizierung von flachenhaften
Topographiemessgeraten (ISO 25178-700:2022); Deutsche Fassung EN ISO 25178-

700:2023
Inhalt Seite
D00 T00 0 0B R 4 LT 0] a0 o 4
0] 04 o 5
D0 1T 13 U 6
1 ANWendungSDereiCh ... ——————————————————————— 7
2 V0D o 4 b U ] a1 ) 7
3 3T o4 o i 7
4 Symbole und AbKUIZUNGEN ... s s s anass 9
5 Kalibrierung, Justierung und Verifizierung eines MessSgerats........cummmmmmmmmmsmsmsmsmsssmsssssssssssssssssssssssens 9
5.1 AlLGEIMEINES ...ucucucicninir s EA AR RS REERE R R ES 9
5.2 Verfahren zur Kalibrierung, Justierung und VerifiZierung ... 10
5.3 Verfahren zur MessgerateKalibrierung ... 10
5.3.1 Kalibrierung mittels NOrmalen........coommmmmmm s 10
5.3.2 Handhabung von Fehlern bei Maf3verkOrperungen .......sssssssssssisssssssssssssssssssssssssssssssssssssss 10
5.3.3 Messverfahren fiir die Kalibrierung mittels Normalen ... 11
5.3.4 KalibrierbedinGUNGENn ... ————————————————— 11
6 Ermittlung der messtechnischen Merkmale des MeSSGerats......cuummmmmmmmmsmsssssmsssssssssssssssssssssasss 11
6.1 AlLGEIMEINES ...ucurucrisiisnsssisess s E R R R SRR AR AR SRS EE R SRR AR RERE SRR A SRR AR AR R SRR RS 11
6.2 Angabe der MessbedinGUNEEN ... ——————————————— 12
6.3 Behandlung nicht gemessener PUNKLE ... sssssssssssssssssssssssssssssssssssssasss 12
6.4 Behandlung von unplausiblen Daten und AUSTeif3erN......ccounmimnmsmsmsmsssmsmsmsmsmssssssssssssssssssssssssssssassns 12
6.5 Messtechnische Merkmale: Messrauschen Ny und Messgeriterauschen Ny ... 12
6.5.1  AllGEIMEINES ....coerriirismsisssssssmss s R R AR AR AR AR AR RS EEREREREREREREARRRS RS R SRR S 12
6.5.2 Ermittlung von Messrauschen und Messgeriterauschen: Verwendung von Filtern oder

L0107 o7z U0 ) =) 12
6.5.3 Ermittlung von Messrauschen und Messgeriterauschen: Mafdverkoérperungen fiir die

Schatzung von Messrauschen und Messgerdterauschen....... s, 13
6.5.4 Ermittlung von Messrauschen und Messgeriterauschen: Verfahren fiir die Ermittlung

RT00 (T LTS i LT ol ) o 13
6.6 Ermittlung der Ebenheitsabweichung.......s 17
6.6.1  AlIZEIMEINES ... AR RS 17
6.6.2 Mafdverkorperung fiir die Ermittlung der Ebenheitsabweichung........c.ccuumssnnsmsmssnsnsssmnssssssenns 17
6.6.3 Verfahren zur Ermittlung der Ebenheitsabweichung ... 17
6.6.4 Verbesserung der Abschitzung der Ebenheitsabweichung........coiiinnnininnn, 17
6.6.5 Verwendung von Filtern und OPeratoren .....cummmsmmsmmsmmsmsmssmssmssssssssssssssmssssssssssssssssssssssssssssssssssnss 18
6.6.6 Kalibrierung der Ebenheitsabweichung.........ccmmmmmssssssssssssm——s 18
6.7 Ermittlung des Verstirkungskoeffizienten ay fiir die z-Achse........vrsrsescssssssssssenns 18
L T 1 1 ) 4 1= 1 T, 18
6.7.2 Ermittlung des Verstirkungskoeffizienten ay fiir die z-Achse: Mafdverkorperungen................ 19
6.7.3 Verfahren zur Ermittlung des Verstiarkungskoeffizienten (a;) fiir die z-Achse des

L LTy L 19



6.7.4 Typ PGR (Profil-Rille-rechteckformig): Rille, gerade (rechteck- oder trapezférmig)

L1 LT T 0T ) U 4 20
6.7.5 Sonstige Mafdverkorperungen fiir die Kalibrierung der z-Achse des Messgerats.......ouumeinna 21
6.7.6 Verfahren zur Ermittlung des Verstarkungskoeffizienten a, fiir die z-Achse des

Messinstruments: Bereich und Abstand der Messpositionen fiir die Kalibrierung der z-

SKala deS MESSGOTIALS cuvuimsrssrsmsmsrssssmsmsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssssssss s s aa s RS E AR SRR AR AR R SRR AR SRR AR R R R RS 22
6.7.7 Bereich und Abstand der Messpositionen fiir die Kalibrierung einer reduzierten z-Skala

Q@S MESSZEOIALS weuurucrrerarsmsssssscsmssssssssssssassssssssas s s s s E s e AR RS AR AR R RS AR R AR AR AR R AR R AR AR RS R E AR R AR RN E R SRR R AR R AR R R AR R RS 22
6.8 Ermittlung der z-Linearititsabweichung I ... 23
LR 2 Y V1 7= T 0 o LT 23
6.8.2 Ermittlung der gesamten und lokalen z-Linearitiatsabweichung I,: z-Abtastbereich................. 23
6.8.3 Ermittlung der z-Linearitdtsabweichung I ... 23
6.8.4 Ermittlung der z-Linearititsabweichung I,: Grofien der zu messenden Stufenhéhen............... 24
6.8.5 Ermittlung der z-Linearititsabweichung l,: Positionen innerhalb des z-Bereichs des

U LT o) o U 25
6.8.6 Ermittlung der z-Linearititsabweichung I : Nicht-Default-Verfahren ... 25
6.9 Ermittlung der Verstirkungskoeffizienten ay und ay in x- und y-Richtung sowie der

Abbildungsabweichung Ay (x,y) und Ay 5,457 T 25
L I I V1 =5 T 0 o LT 25
6.9.2 Ermittlung des Verstirkungskoeffizienten ay und aj, in x- und y-Richtung sowie der

Abbildungsabweichung Ay (x,y) und Ay, (x,y): Maf3verkorperungen ... 26
6.9.3 Ermittlung des Verstirkungskoeffizienten ay und ay, in x- und y-Richtung sowie der

Abbildungsabweichung Ay (x,y) und Ay (x,y): Bewertetes Messvolumen...........ninenesnencnne 27
6.9.4 Verfahren zur Ermittlung des Verstarkungskoeffizienten ay und ay sowie der

Abbildungsabweichung Ay (x,y) und Ay (x,y) der X- und y-AChSen .......cosnmsmsmsssmsmsessssssssssssssssssssnss 28
6.10 Rechtwinkligkeit der z-Achse des Messgerats bezogen auf die x-y-Flichenreferenz ...........co.... 28
6.11 Topographische raumliche Auflosung WR.... s 28
L e T 1 1 e 1= 1L 28
6.11.2 Mafdverkorperungen fiir die topographische raumliche AuflosSung .........cccoovnsmnnsssnscsnscsnsssssnsnnnns 29
6.11.3 Graph der Ubertragungsfunktion des Messgerits (ITF, en: instrument transfer function)

1 S S 29
6.11.4 Lateraler PeriodengreNZwWert D[ [V o eommmmsssmssssssssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssssssssssassssssssssassssassssans 29
6.11.5 Anwendung der Kenngroéfden fiir die optische laterale Auflosung.........cccovcrnssscsnssssssnsesssssnsenns 29
(38 /220 0o T Y2 = 1 0 (1t ] L - 29
6.12.1 AllGEIMEINES. ...ttt RS 29
6.12.2 Ermittlung der Topographietreue Tpj mit Referenzmesstechnik........cocoovvnvnsnsssnesssnesssnessssenssnnn 30
6.12.3 Ermittlung der kurzwelligen GenauigKeitSgrenze TE[[, -..ooreresmessmmsssnsnssnsssssssess s ssssssssssssssesssnans 30
6.12.4 Steigungsabhingige EffeKte ... 30
7 Allgemeine INfOrMatiONeNN ....coiisssemsmsmsmssmesmssissssssssss s s s e e s e m e e 30
Anhang A (informativ) Zusammenhang mit dem ISO GPS-Matrix-Modell..........cocumnmsmsmsssmsmsmsssssssssssssssens 31
A1l F 0 1 T 1 T 31
A2 Informationen iiber dieses Dokument und seine ANWeNdUNE.......ccuvmmmsmmmsnsmsnsmsmmsssssn 31
A3 Position im ISO GPS-MatriX-Modell.......ccccmmmmsssssssssssssssssssssssssses 31
A4 Zugehorige Internationale NOTINEN ... ssssses 31
LIt eratUTNINWEISE ..t R RS AR R 32



		2026-05-11T07:36:02+0000
	DIN Deutsches Institut fuer Normung e. V.
	Dokument ist zertifiziert




