DIN EN ISO 10360-9:2014-04 (D)

Geometrische Produktspezifikation (GPS) - Annahmepriifung und
Bestatigungspriifung fiir Koordinatenmesssysteme (KMS) - Teil 9: KMG mit
Multisensorik (ISO 10360-9:2013); Deutsche Fassung EN ISO 10360-9:2013

Inhalt Seite
2o T T oY o N 3
T = T 4
1 ANWwendungSbereiCh ......... e e s 5
2 Normative VerweiSUNGEN .......ccciiiiiiiiiiiiiiisiississssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnnnns 5
3 T ) 6
4 SYMDBOIE . ———— 9
5 Y 1 o] L= Ty T T N 9
5.1 Multisensorsystem-AbweiChUNGeN ... 9
5.2 UmgebungsbediNnQUNQGEN ... s e 9
5.3 BetriebsbedinQUNQGeN ... 10
6 1111 3 ¥ PSP 10
6.1 N e 1= 4 U= 1 == R 10
6.2 2T 10
6.3 MeSSeINFChUNG .....cooiie i ————————— 10
6.4 =T = 10T =T o 13
6.5 T L= T ' 14
7 Ubereinstimmung mit der SPezifikation ............cccceeerereriressererersseseessss e sesessssesesssassesesasssseesses 15
71 N 4 B 1410 0= o 1113V 1= o 15
7.2 [ST=X53 =1 To 1] Yo £ 1] Vo 1= o 15
8 N 11T =Y o T 11 Ve = o R 16
8.1 N1 F= T T4 =T o (03 0T Yo 1= o SR 16
8.2 Bestatigungsprifungen ... 16
8.3 ZWiISChenNPrUfUNGEN .......oiiiiiiiiii e e e ae e nn e s 16
9 Eintragungen in Produktdokumentationen und Datenblattern ............ccoooooiiiiiiiiiininiiiccinees 16
Anhang A (informativ) Beispiel eines Spezifikationsblatts ...........ccccovvviiiiiisiniis 17
Anhang B (informativ) Zusammenhang mit dem GPS-Matrix-Modell ............ccocooomrireecrmrrcccee s 20
B.1 N e 1T 4 T 1 =R 20
B.2 Information liber diesen Teil von ISO 10360 und seine Anwendung ..........ccccccererrrrsssssssnneenes 20
B.3 Position im GPS-Matrix-Modell ... 20
B.4 ST =T o L=\ Lo 41T o 20
LiteraturhiNWEIS@ ... e r e e e e e s mmn e e e e e eesmmme e e e e ee s e mnnn e e eeeaanan 21



		2026-07-11T09:58:07+0000
	DIN Deutsches Institut fuer Normung e. V.
	Dokument ist zertifiziert




