DIN EN ISO 10360-5:2011-01 (D)

Geometrische Produktspezifikation (GPS) - Annahmepriifung und
Bestatigungspriifung fiir Koordinatenmessgerate (KMG) - Teil 5: Prufung der
Antastabweichungen von KMG mit berihrendem Messkopfsystem (1ISO 10360-
5:2010); Deutsche Fassung EN ISO 10360-5:2010

Inhalt

Einleitung

1

2

5.1
5.2
5.3
5.4
5.5
5.6
5.7

6.1

6.2

6.2.1
6.2.2
6.2.3
6.2.4
6.2.5
6.3

6.3.1
6.3.2
6.3.3
6.3.4
6.4

6.4.1
6.4.2
6.4.3
6.4.4

71
7.2

8.1
8.2
8.3

Seite
........................................................................................................................................................... 4
......................................................................................................................................................... 5
AnNWwendungSsbereiCh ....... s 6
Normative VErweiSUNQGEN .......coiciiiiiiiisiriiissrs s ssss s ssss s s s s s s s sns s s snsasnsnss 6
Begriffe i ——————————— 7
o 40 0 1= = o] =T o 1
Anforderungen an die metrologischen Eigenschaften ... sscccceeeeeeeenn, 12
Einzeltaster-AntastabweiChung ... ———— 12
Einzeltaster-Antastkonfiguration ............ccccoiiiiiccciiriin e 12
Mehrfachtaster-Messabweichungen und -MeSSWerte .........ccccoccccciiemrminiinnscccssecere e 13
Mehrfachtaster-Antastkonfigurationen ... 13
K= T3 = 14
UmgebungsbedingUNQGeN ... s s s sase s 14
BetriebsbedinQUNgen ... ———————— 14
Annahmepriifungen und Bestatigungsprifungen ..........ccccociminii s 15
| 1= 3 = 1y = 15
Einzeltaster-Antastkonfiguration ............ccccciiiiicciismiiin e s 15
ANWENAUNG ..ccooieiiieiieiennennnnnnnnnnnsnnnnnnnsnssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsssssnsssnssssnnns 15
Kurzbeschreibung ... e n e 15
Prifmittel ... 15
Y=Y - 131 (=T o 16
Auswertung der PrifergebnisSse .........ccovviiiiiiiiiiis s 17
Feste Mehrfach-Messkopf- und Mehrfach-Tastersysteme ..........cccccvvmriniimnnnnnisnnee, 18
Kurzbeschreibung ... 18
e T 011 = 19
=T = T =T o 19
T L= T 21
Dreh-Schwenk-MessKopfSYStemMEe .........ccccceiiiiiiccisemirir s sssn s s e s mse e e e s sn s smmnnnes 21
Kurzbeschreibung ... e s s e e nn e 21
Prifmittel ... e 22
Y=Y - 131 o 23
AUSWEITUNG ...ooeeeeieiiiiiiiniisssssssss s sssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsnsnsnsnnnss 24
Ubereinstimmung mit der SPezifikation ............cccceereiercrennieserense s s sss e ns 24
N 1 E= T4 1= o U (0T T =T o 24
BestatigungsSprifungen ... ————— 25
=Y T LT T = o 25
ANNARMEPTUFUNGEN ....ooiiiiiiir i n e anr e nas 25
BestatigungsSprifungen ... s sn e s nmn e e e ee s annne 25
A TYEE=T o3 0 =T 010 (13 {0 T T =T o SR 26



9 Eintragungen in Produktdokumentationen und Datenblatter ... 26

Anhang A (informativ) Formelzeichen und Indizes .........cccoccmiiiiiimiiniiir e 28
AA1 Zeichen in ihrer Reihenfolge ... 28
Anhang B (informativ) Uberpriifung des Messkopfsystems vor der Priifung nach ISO 10360-2 ......... 29
Anhang C (informativ) Interpretation von Priifergebnissen mit Mehrfachtastern ............cccccoccvvrrnnneee 30
CA1 Vergleich der Priifergebnisse von Mehrfachtastern mit EO und EL ...........cccocciiiiiiniicccineeens 30
C.2 Der Einfluss des Abstandes LP zwischen Referenzkugel und Priifkugel ...........cccccriuneennn. 30
Bilder

Anhang D (normativ) fiir die Grenzwerte ...........ccccccciiiiiiiicccsicerrr s s e s s smnn e e e e s s nnnnn 32
Anhang E (informativ) Zusammenhang mit dem GPS-Matrix-Modell ............ccccovrmmimmriiiicccscecereneensnnens 33
E.1 ] [ 1= 4 LY 1 = 33
E.2 Information liber diesen Teil von ISO 10360 und seine Anwendung ........c.cccceceriniinerinsianens 33
E.3 Position im GPS-Matrix-Modell ... s 33
E.4 Betroffene NOrmeN ... s mmm e s 34
LI =Y LT T 1= o = 35



		2026-06-22T06:15:37+0000
	DIN Deutsches Institut fuer Normung e. V.
	Dokument ist zertifiziert




