DIN EN ISO 20957-10:2018-03 (D)

Stationare Trainingsgerate - Teil 10: Trainingsfahrrader mit starrem Antrieb oder
ohne Freilauf - Zusatzliche besondere sicherheitstechnische Anforderungen und
Prufverfahren (1ISO 20957-10:2017); Deutsche Fassung EN ISO 20957-10:2017
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