E DIN EN 16842-11:2025-04 (D/E)

Erscheinungsdatum: 2025-03-14

Kraftbetriebene Flurforderzeuge - Sichtverhaltnisse - Priifverfahren und Verifikation -
Teil 11: Gabelhochhubwagen (Mitfahrer bedient); Deutsche und Englische Fassung
prEN 16842-11:2025

Powered industrial trucks - Visibility - Test methods and verification - Part 11: Pallet
stacking trucks (rider controlled); German and English version prEN 16842-11:2025

Inhalt Seite
2000 0 0BT LT Y0 o) o o 6
1 AnwWendungsbereiCh. ... ————————————————————————————_— 7
2 NOIrmative VEIrWeISUNZEI ..o iicieismsssssssssssssssssssssssssssss s sssssss st s s smsas st s s e s s s 7
3 3= o 7
4 Konfiguration des FIUrfOrderZeugs ........mmmmmmmmsmmmssmmsmsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssseses 8
41 7o) 14 =) 10 T, 8
4.2 [0 0 1= 10 10 S 8
5 PrifeiNriChTUNG. ..o R AR RS 8
6 Priifverfahren fiir direKte SiCht ... sessessessessessssses s sssssssssssssssssssssssssssssssssessnssnssassassansns 8
6.1 Position der Beleuchtungseinrichtung.......cc s —————————— 8
6.1.1  AlIZEIMEINES ... AR RS ES 8
6.1.2 Flurforderzeuge mit stehendem Bedi€ner.......ccummimmsmsmmmsmsmssmssmmssssssmssssssssssssssssssssssssssasssssssssssssssasss 8
6.1.3  Flurforderzeuge Mit SitZ ... s s s s 11
6.2 Priifstrecken fiir Gabelhochhubwagen (Mitfahrer bedient) ..o, 12
6.3 LR =Y Y 1 =) 12
6.4 Priifverfahren fiir indireRte SiCht ... sssssssss s ssssssssssssssssssssessassnssassnssassnssns 12
7 PN TN IEET 00 00 T2] S0 L) =) 12
71 BN 1) 14 =) 10 T 12
7.2 |20 =] £ I (o 1 12
A V1 4 1= 1T, 12
7203 Tl 4 X ol o T30 1310 S 1 0 1 =) SO SRN 12
7.2.3  Sicht Deim ManNOVIIEIEN ...cccivcererersersersersessessessesssssessesssssmsssssssssssasssssssssssasssssssssssssssssssssessssssssessassnssassassassansaes 12
78720 T €71 Y=Y 140 41 =) 13
7.3 030 DTS s () ol X 13
7.4 Kriterien fiir Gabelhochhubwagen, bei denen der Bediener der Fahrtrichtung
A LD 1 (L0 L . 16
7.5 Kriterien fiir Gabelhochhubwagen, bei denen der Bediener in einem Winkel von 90° der
Fahrtrichtung zugewandt iSt ......————————————————— 17
5 o 1= el 19
BenutzZerinformationen.. ... iiirrrrrrssmssssssssssssssssssssssssssssssssssnssssssssmsssssssssssssssssssssssssssnessssssnssnssassassassansnes 19
Bilder
Bild 1 — Bestimmung des StandindeXpunkts (STIP) .....ccoummsmsmsmmsmsmssssmsssmssmsssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssssssnss 10
Bild 2 — Standposition und Prifrichtung....... s 11



Bild 3 — Flurforderzeug mit Sitz, bei dem der Bediener in einem Winkel von 90° der

Fahrtrichtung zugewandt iSt........————————

Bild 4 — Priifstrecken, Gabelhochhubwagen (keine Portalhubwagen), bei denen der Bediener

der Fahrtrichtung Zugewandt iSt.......cmmmmmss s ——————

Bild 5 — Priifstrecken, Portalhubwagen, bei denen der Bediener der Fahrtrichtung zugewandt

Bild 6 — Priifstrecken, Gabelhochhubwagen, bei denen der Bediener in einem Winkel von 90°

der Fahrtrichtung Zugewandt iSt........co s ——————————————

Tabellen

Tabelle 1 — Anforderungen fiir Gabelhochhubwagen, bei denen der Bediener der Fahrtrichtung

YA LT 14 o Lo

Tabelle 2 — Anforderungen fiir Gabelhochhubwagen, bei denen der Bediener in einem Winkel

von 90° der Fahrtrichtung zugewandt iSt.......cummmmmmmss——————————



		2026-07-08T20:18:11+0000
	DIN Deutsches Institut fuer Normung e. V.
	Dokument ist zertifiziert




