E DIN EN 15273-1:2023-04 (D/E)

Erscheinungsdatum: 2023-03-17

Bahnanwendungen - Begrenzungslinien - Teil 1: Allgemeines - Gemeinsame
Vorschriften fiir Fahrzeuge und Infrastruktur; Deutsche und Englische Fassung prEN
15273-1:2023

Railway applications - Gauges - Part 1: Generals - Common rules for Rolling Stock
and Infrastructure; German and English version prEN 15273-1:2023

Inhalt Seite
2000 0 0BT LT Y0 o) o o 5
00 1T 13 U D 7
1 ANWeNndunNGShereiCh... i ——————————————— 8
2 NOIrmative VEIWeISUNGEN ... s s s st st sn s snassmsssmsssasanasansnans 8
3 30 o4 o i 8
4 Symbole UNd ADKUIZUNGEN ....ucuumismmsmssmsssmssssssssmsssssssssssssssssssassssssssassssssassssssssassssssassssssssassssssssassssssassssssasasss 17
4.1 Gebrauchliche Symbole....... i ———————————————————— 17
4.2 Spezifische Symbole fiir die absolute und die vergleichende Rechenmethode..........ccccenrururrnnns 27
5 Ansitze zur Berechnung von Begrenzungslinien ... 31
5.1 Rechenmethoden fiir Bahnanwendungen....... s 31
5.2 Vorgehensweise zur Anwendung der Normenreihe prEN 15273........cconnnmmnnmmn. 31
5.3 Auswahl einer Begrenzungslinie oder einer Berechnungsmethode........c.cccconnnnmsmsmnssnsnsesssnsnsenns 33
5.3.1 Kompatibilitit zwischen Eisenbahnunternehmen und Infrastrukturbetreiber .........ccousnrurann 33
5.3.2 Definierte Rechenmethoden......c.uiimiessssssssss s s 34
5.3.3 Absolute Rechenmethode. ... ——————————————— 36
5.3.4 Vergleichende Rechenmethode.......ccommmmmmmmmsmssss s 36
6 Elemente einer Rechenmethode ... 37
6.1 Allgemeines Diagramm in seitlicher RIChtUNE ... 37
6.2 Allgemeines Diagramm in vertikaler Richtung ..., 38
7 Begrenzungslinien und Rechenmethoden .......——————" 39
7.1 Durch Berechnung definierte Begrenzungslinien. ..., 39
7.1.1 Grundelemente der definierten Begrenzungslinien........cummmsmmmsssmms 39
7.1.2 Bezugslinie und zugehorige Regeln........cmmmmsmmssssssssssssssssssssssssssssssss 41
7.2 Absolute und vergleichende Rechenmethode ..........coonnnnmnnnmn——————————— 42
0 R 1 1 =3 1T 0 0 LT, 42
7.2.2 Absolute Rechenmethode.........ccouinmnnm—————————————— 42
7.2.3 Vergleichende Rechenmethode ... 46
Anhang A (normativ) Spezifische Betrachtungen zu den herkémmlichen Berechnungen

definierter Begrenzungslinien ... ————————————" 49
A1l In seitlicher RICHEUNG ... 49
A.1.1 Geometrische Ausragung aufgrund des Drehgestells..........cccimininmnnn. 49
A.1.2 Geometrische Ausragung aufgrund des WagenKkastens..........commmmmmmms 49
A.1.3 Spiel zwischen Radsitzen und WagenKasten ... 50
W 11 ) 5 ) () 50
A 1.5 WanKDeWeGUNG ... s s R AR RS e 51
A.1.6 Seitliche Verschiebung des GleiSes ... 57
A.2 In vertikaler RICHEUNG.....ccicimimminssssssnsssssssss s ssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnssssnsssss s 57
A.2.1 Geometrische AUSTAZUNEG.....cccuiiiisi A R A e e e 57



Anhang B (normativ) Definierte kinematische Begrenzungslinien ..., 59

B.1 AllGEIMEINES ....ciiiti iR AR R 59
B.2 In seitlicher RICHEUNG......covimmmmsmsssssmsssssssmssssssssssss s s s s sms s 60
B.2.1 Innerhalb der kinematischen BeZugslinie ... 60
B.2.2 Aufierhalb der kinematischen Bezugslinie ... 62
B.3 In vertikaler RiChtUNG......ci s 64
B.3.1 Innerhalb der kinematischen BeZugslinie .........c.cormmsmmmmmmsmsmsmmnmsmmsmmsmssssssssssssssssssssssssssssses 64
B.3.2 Aufierhalb der kinematischen Bezugslinie ... 65
B.4 Begrenzungslinie fiir Stromabnehmer........—————— 65
3307 0 T € 110 L0 03 04 ) o 65
B.4.2 In seitlicher RiChtUNG. ... s s ssssas s s sasassssssassssssnsas 66
B.4.3 In vertikaler RICHEUNG......ccooiimiisn s s e 68
B.5 UNtere BereiChe ... sssss s ss s s s s s s s sss s sassnssssmssssmssnssssmssnasssessnssssnnsssnnsnss 70
B.6 Rad- und Schienenprofil........ss s —————————————————— 72
B.6.1  AllGEIMEINES...ccciiieresesesnsnssinssisisssssssss s s s e bbb s s EEEEEEREE RS E R ERE SRR REAEREAERRSAR SRR R AR R RS R 72
B.6.2 Vom Rad beanspruchter Bereich ... 73
B.6.3 Position der RAAIENKET ... s s as s 75
B.7 03 0] 10T 75
330 R 1 1 ) 4 1= 1T 75
B.7.2 Seitens der INfrastrUuKEUL ... s 76
B.7.3 Seitens der FANIZEUEE. ..o sssssssssssssssssssassssssassssssssassssssssassssssassssssnsas 76
B.8 HeMMSCRURE .. 77
B.9 ADJAUID TGRSR 78
B.9.1 Allgemeine Vereinbartung.......umimmmmissmsisssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssss 78
B.9.2 Inder Nihe von Ablaufbergen installierte GleisSbremsen........cmmmm————— 78
3300 WD = 11D i1 01 e () L 81
B.10.1 GIUNAPTINZIP tireeresersrsesssnssesessmsssmssssmsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssassesssassssssssas sess sassssesssassssssssss sesssassesssasassesssassssssssss 81
B.10.2 Befahren von Einrichtungen fiir die Auffahrt auf FAhren ... 81
Anhang C (normativ) Definierte statische Begrenzungslinien ... 82
C.1 BN 1) 14 1= 0 T, 82
C.2 In seitlicher RiIChEUNG......cco s 82
C.2.1 Innerhalb der statischen BeZugslinie ... 82
C.2.2 Auf3erhalb der statischen BeZugslinie ... 83
C.3 In vertikaler RiCHEUNG ... s sasasass 83
C.3.1 Innerhalb der statischen Bezugslinie ... 83
C.3.2 Auflerhalb der statischen BeZUGSIINIe ... 83
Anhang D (normativ) Definierte dynamische Begrenzungslinien.........ccnnnn, 85
D.1 FL 0 10T 0 o LT, 85
D.2 In seitlicher RICHEUNG......ccosss s 87
D.2.1 Innerhalb der dynamischen Bezugslinie..........cconnnsss 87
D.2.2 Aufderhalb der dynamischen BeZugslinie ... 87
D.3 In vertikaler RICHEUNG ... sssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsssssnsns 88
D.3.1 Innerhalb der dynamischen Bezugslinie...........coinnmnsssssssssas 88
D.3.2 Aufderhalb der dynamischen BeZugslinie ... 89
D.4 Bereich des StromabneRmers.......o s ——————————— 90
D.4.1  GIUNAPTINZIP tioiinerreismsmseisssmsssssssmsssssssssssssssssssssssssssssssssasssss s sssssasssss sassssesssasssss sasssssss sasassesssassssssasassssssassnsssasas 920
D.4.2 Inseitlicher RiIChtUNG. ... 90
D.4.3 In vertiKaler RICHTUNG.....cccovimnmnmimmsmssssssssssssssnss s s sssas s s sssss s s sas s sasassssssas s sasas 91
D.5 LR T ) o U L, 91
D.5.1  AlIGEIMEINES. .. AR AR 91
D.5.2 Rad- und Schienenbereich........———————————— 91
D.5.3 HeMMSCRURNE ... R e 92
D TSR S o) B L 1) T 92
1D TSI 3= 11D 1 01 e () L 92
Anhang E (normativ) Vorgehensweise bei der absoluten Rechenmethode ..........ccovvnmnnnnnrnsnnnsnsnsnsnsnsnnns 93
E.1 KUTZET UDEIDIICK ...vuueruuesusesssesssessssssssesssesssessssssssssssesssessssssssssssssssssssesssssssssssssssssssssssssssssesssssssssssnssssssasesssssssssass 93

-2-



E.2 L5 b 1T o 93

E.2.1  AlIZEIMEINES ..ot A A AR AR RS 93
E.2.2 Kompatibilitit der BegrenzungslinIen.......ccummmsmmmmsmsmsssssssssssssssssssssssssssssssas 94
E.2.3 Allgemeine Berechnung der Ausragung fiir die absolute und die vergleichende
ReCheNMEthOde ... s 95
E.3 Elemente der Berechnungsmethode fiir Begrenzungslinien ..., 97
E.3.1 Seitliche RiCHEUNG....cccionnrcrmsmssmssmsssssmsssssssssssssssssssssssssssssssssssssss s s ssassssssssas s ssssssnss s senssssssnsnsss 97
E.3.2 Vertikale RICHEUNG ... s s ss s st s s s asas 98
E.3.3 Abstand (Freiraum) zwischen Fahrzeugen auf benachbarten Gleisen.........cccounnmsmsnsnsssnsssessnans 99
E.3.4 FreiraumKategOTien . cissrmsmssssssmssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssssssssssssassssssssassessssssnssassensnssssnens 100
E.3.5 Elektrische ScChutzabstinde.........—————— 101
E.3.6 Wanken des Stromabnehmers ... s 102
E.3.7 Kompatibilitit der Elektrifizierungseinrichtungen.........ccusnns 102
E.3.8 QuerhOhenabweiChung ... ———————— 103
Anhang F (normativ) Vorgehensweise bei der absoluten Rechenmethode...........cconiniiinisinnsssnsnsnscsnsnnnns 104
F.1 HINEEIBIUN ... A AR A SRS 104
F.2 05 g1 U | T o 104
000 T 1 1 =3 0T 0 o LT, 104
F.2.2 Kompatibilitit der Begrenzungslinien....... s 105
F.2.3 ComputerSimulation ... s ssssssssssssassssssssassssssasassesssasssssasassens 106
F.3 ReChENMEtNOAE ... 106
0 T80 A 14 o 1= | Y = o £, 106
F.3.2 Berechnung der Hiillkurvengrenzlinie ... 106
F.3.3 Vergleich der HUllKurvengrenzlinien. ... 107
Anhang G (informativ) Kompatibilitit zwischen statischen und kinematischen definierten
BegrenZungSliNIen ... R R 108
Anhang H (normativ) Einstiegs- und Ausstiegsstufen - Positionierung und Bahnsteigspalte ............ 111
H.1 L0 10T 0 0 LT, 111
H.2 Fahrzeugseitige BereChnung ... 111
o U O 10 0T L T 111
H.2.2 Positionierung innerhalb eines Bereichs ... 111
H.2.3 MaxXimale SPAlte.....ccoumnimmsmnsmssmssisssssssssssnsssssssssssasssssssssssssssassssssssassssssassssssssassssssssassesssansssssssassnnssassnsnns 113
H.2.4 Uberpriifung der horizontalen POSitiONIErUNG........currumrssesssssssessmesssssssssssssssessssesssssssssssssssssssssas 114
H.2.5 Horizontale Positionierung innerhalb eines Bereichs........uummmmesssasns 115
H.2.6 Maximaler horizontaler SPalt ... ——————————————————————_ 116
H.2.7 Uberpriifung der vertiKalen POSItiON .......sessssssssesssessssssssssssessssssssssssssessssssssssssssssssssssssess 116
H.2.8 Vertikale Positionierung innerhalb eines Bereichs.........ccocnnnn. 116
H.2.9 Maximale vertikale Stufe ... s 116
H.3 Vereinbarte Lage des BahNSteigs ... sssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnes 117
H.3.1 Allgemeiner Fall.... s sssssasanans 117
H.3.2 Bei Fahrzeugen, die fiir den Betrieb auf nationaler Sonderinfrastruktur bestimmt sind....... 117
H.4 Vereinbarte SPalte ... ———————————— 120
Anhang ZA (informativ) Zusammenhang zwischen dieser Européischen Norm und den
grundlegenden Anforderungen der abzudeckenden Richtlinie (EU) 2016/797 ......cccvsessrseseens 121
LIiteratuUrNINWEeISe ...ttt A A e RS 123



		2026-04-30T00:23:31+0000
	DIN Deutsches Institut fuer Normung e. V.
	Dokument ist zertifiziert




