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Die deutsche Version dieser Richtlinie ist verbindlich. No guarantee can be given with respect to the English transla-
tion. The German version of this guideline shall be taken as
authoritative.

VDI-Gesellschaft Fördertechnik Materialfluss Logistik
Ausschuss Fahrerlose Transportsysteme
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1 Einleitung
Die Bedeutung des innerbetrieblichen Materialflus-
ses als integratives Element im Unternehmen steigt
ständig auf Grund der Forderung nach kurzen Durch-
laufzeiten, geringen Beständen und hoher Flexibili-
tät. Wegen ihrer universellen Verwendungsmöglich-
keiten werden konventionelle Gabelstapler daher
nach wie vor in nahezu allen Unternehmen einge-
setzt. Automatisch betriebene Fördermittel sind da-
gegen weitgehend starr. Nur Fahrerlose Transport-
systeme (FTS) bieten in dieser Gruppe ein hohes Maß
an Flexibilität. Sie werden bereits seit Anfang der
60er Jahre erfolgreich zur Automatisierung des in-
nerbetrieblichen Materialflusses eingesetzt.

Eine FTS-Anwendung im Bereich des Warenein-
gangs ist in Bild 1 dargestellt.

Bild 2 zeigt die Einordnung des FTS aus fördertech-
nischer Sicht. Bild 3 dagegen zeigt die Einordnung
des FTS aus der Sicht der mobilen flurgebundenen
Systeme.

Mit dem Ziel der Verringerung von Durchlaufzeiten
und Herstellungskosten bei gleichzeitig höchster Fle-
xibilität und Zuverlässigkeit bedienen sich zeitge-
mäße und zukunftsweisende Fertigungskonzepte des
automatischen Transports. Dieser bietet gegenüber
dem manuellen Transport unter anderem folgende
Vorteile:

1 Introduction
Considering the requirements of short throughput
times, small inventories, and high flexibility, in-
house material flow is gaining more and more impor-
tance as an integrative element in companies. Be-
cause of their universal applicability, industrial trucks
are therefore still being used in almost every com-
pany. Automatic means of transport, on the other
hand, are largely inflexible. Automated guided vehi-
cle systems (AGVS) are the only means in this group
that offer a high degree of flexibility. They have been
successfully used to automate in-house material flow
since the early 1960s.

Figure 1 shows an example of an AGVS application
in the incoming goods area.

The classification of AGVS is illustrated, from the
viewpoint of materials handling systems, in
Figure 2, and from the viewpoint of mobile floor-
supported systems, in Figure 3.

Aiming to reduce throughput times and manufactur-
ing costs while achieving utmost flexibility and relia-
bility, modern and progressive manufacturing con-
cepts make use of automatic transport which offers,
inter alia, the following advantages over manual
transport:

Bild 1. FTS-Anwendung Palettentransport im Wareneingang Fig. 1. AGVS application: incoming goods pallet transport

  



<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJDFFile false
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams true
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveEPSInfo false
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth 8
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /FlateEncode
  /AutoFilterColorImages false
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth 8
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /FlateEncode
  /AutoFilterGrayImages false
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile (None)
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName (http://www.color.org)
  /PDFXTrapped /Unknown

  /Description <<
    /FRA <>
    /ENU (Use these settings to create PDF documents with higher image resolution for improved printing quality. The PDF documents can be opened with Acrobat and Reader 5.0 and later.)
    /JPN <FEFF3053306e8a2d5b9a306f30019ad889e350cf5ea6753b50cf3092542b308000200050004400460020658766f830924f5c62103059308b3068304d306b4f7f75283057307e30593002537052376642306e753b8cea3092670059279650306b4fdd306430533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103057305f00200050004400460020658766f8306f0020004100630072006f0062006100740020304a30883073002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d30678868793a3067304d307e30593002>
    /PTB <>
    /DAN <>
    /NLD <>
    /ESP <>
    /SUO <>
    /ITA <>
    /NOR <>
    /SVE <>
    /DEU <>
  >>
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [595.276 841.890]
>> setpagedevice


		2024-04-24T07:28:10+0000
	DIN Deutsches Institut fuer Normung e. V.
	Dokument ist zertifiziert




