DIN ISO 22090-2:2015-11 (D)

Schiffe und Meerestechnik - Steuerkurstransmitter (THDs) - Teil 2: Geomagnetische
Verfahren (1ISO 22090-2:2014)
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Anhang A (informativ) Entsprechende Anforderungen in ISO 22090-2 und IMO Resolution
11 T 0000 1Y (75 3 T

I8 =) 2 L0 D 000N Y <



		2024-05-10T05:23:16+0000
	DIN Deutsches Institut fuer Normung e. V.
	Dokument ist zertifiziert




