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Part 7: Stationkeeping systems for floating offshore structures and mobile offshore
units (ISO 19901-7:2005); English version EN ISO 19901-7:2005

Inhalt Seite
Lo =11 o T o SRR 2
L gL oo [V Yo 410 o I TP PPPRPT 8
1 SO it 9
2 N o] €00 ke LAY =] (=T 0= o o] =L PP PPRPPTN 10
3 Terms and AefiNITIONS ..o et e e sttt e e e st be e e e s ssbeeeeesnbeeeeeseeeessnbeeeeeane 10
4 Symbols and abbreviated tEIMS ... 15
4.1 537411 o Lo £ SRS 15
4.2 F Y o] o] (A A= A= To IR (=T f g PO OPPPRP 16
5 OV | I odo] g ] o L=T = L0 ] 1= PSP PRR 17
5.1 FUNCLIONAl FEQUITEMENTS .oiiiiiiiiiieieeiee e e s e e s e e e e e e s s st e e e e e e s e e snsteaeeeaeeeeesnnnteneeaeesannnnnes 17
5.2 SAfELY FEOUITEIMENTS ...ttt sttt e e et e e e a b e e s e b e e e s aabb e e e e abe e e e annbee e e e aenas 17
53 (e F T o Tl Yo =T O TT =T g g L= o) £ T PSP OPPPPROPTP 18
5.4 Inspection and MaintenNanCe rEQUITEMENTS . ....iiii ittt e et e e e sbneee e 18
5.5 ANAIYEICAI TOOIS ittt e e e oottt e e e e e s e e b bbbttt e e e e e e e bbeeeeeae e e e e annbeeeeeas 18
6 DIy oW E=To [ UTT =10 1T oL PP PPRRPTN 18
6.1 EXPOSUIE IBVEIS ...ttt oottt e e e oo e sttt e e e e e e s abbbeeee e e e nsbbbeeeeaaeeeaaannne 18
ST 00 R =T [T - | PRSP 18
6.1.2 Exposure levels for stationkeeping SYSTEMS .......uuiiiiiiiiiii e e e e s 19
6.2 I T ) = L= RSP RPSP 19
S R =T o 1T - | PP PPPPRPN 19
6.2.2 Limit states for StatioNKEePING SYSTEMS ...uuiiii it e e e e e e e nnaeeeees 19
6.3 Defining deSign SITUALIONS ..iviiiiiiiiiiiie e e e e s s s e e e e e e s e s s e e e e e e e e s e snnteneeeeeeannnnnes 19
6.4 (B To LI T AU F= 1A L0 ] 1 T OO P OPPPPROPPP 20
I O 1T =T - | RS 20
6.4.2  Design SItUAtIONS TOF ULS ...ttt e ettt e e s st et e e e sbe e e e s snbreeeeanes 20
6.4.3  DeSign SItUALIONS FOF SLS ... it e e e et e e e e e e s e anbbe e e e e s e sannbaeeeeas 22
6.4.4  Design SItUALIONS FOF FLS ... ittt e e e e e e b e e e e e e s e sannbaeeeeas 22
6.4.5 DesSign SItUALIONS FOF ALS ...ttt e e et e e e e e e e e s b b beee e e e s e nannbeeeeeas 22
7 o] o] ¢ 1= PP PRPOPPPRR 22
7.1 (1T oY= T | PRSP 22
7.2 Site-SPECIfiC data FEQUITEMENTS ...occii i e e e e e s e e e e e e e e s e s st a e e e e e e eenannreaeees 22
A7 R B -1 - Wedo | 1Yot € 0T g =T a Yo =T g K= 1Y £] 1 22
A - | (=Y o 1= o ] o SRS 23
7.2.3  Soil and sea floor CONAITIONS ....oiiiiiiiii ettt s st e e st e e e s sebeeeeeanes 23
T - VL] = L 1] 4o SRR 23
7 T 1 T I3 = €] A o= SRR 23
AN R OV 1 4 g=T o] o] o] 1= TP PUPPPPUPPPPPN 23
A Y N 11 4o 1= o] aY=] g Yol Lo 1o Vo TP RPRT R TRP 23
T.2.8  MAINE GIrOWLN Lottt e e e e e e e b bbbttt e e e e e e o abab e e e e e e e e e sabbeeeeaaeeesaannnrenneeas 23
7.3 Environmental actions 0N MOOTING lINES ......uiiiiiiiiiiei et e e e e e e naeees 23
S T5 R =T [T - | PR PRPUPRPN 23
7.3.2  CUIrent-iNAUCEA GCTIONS ..uiiiiiiiiiiie ittt et e et e e e st e e e st e e e s bt e e e e s bbeeeeessbeeeessnbaeeessbaeeessnbeeaesanes 24
RS TR T (o2 T T LU Yot =T = Tod f o] ¢ 1< PSR PPRRTPPRRN 24
7.3.4 Vortex-induced vibrations of MOOriNg lINES .........uuiiiiiiii i 24
7.4 [aTo TTg=Tod A= Tod £ o] 1= TSP SRR 24



74.1
7.4.2
7.4.3
7.4.4
7.4.5
7.4.6
7.4.7

8.1
8.1.1
8.1.2
8.2
8.2.1
8.2.2
8.2.3
8.3
8.3.1
8.3.2
8.3.3
8.3.4
8.4
8.4.1
8.4.2
8.4.3
8.5
8.5.1
8.5.2
8.5.3
8.54
8.6
8.7
8.8
8.8.1
8.8.2
8.8.3
8.9
8.9.1
8.9.2
8.9.3
8.9.4
8.10
8.10.1
8.10.2
8.10.3

9.1

9.2

9.2.1
9.2.2
9.2.3
9.24
9.3

9.3.1
9.3.2
9.3.3

10

10.1
10.2
10.3
10.4

(1T aT=] = TR 24

L ETo LU LT Lo VA =T g o = T TP TT PR PR PRPRPRPRPRPRIN 24
NV AR g o [ U Tot =T = To £ 0] £ 1= J U PURTPR RO 25
LY T Lo BT g Yo [V Y od=To I Tod A Lo o F- T TP SRR 25
(I = o) Yo (W Lo =To Yot 110 K= PRSP 25
Directional diStriDULION ..o e e e e bt e e s nneaee s 25
Vortex-induced motions of floating StrUCTUIES ....cc.uvviiiiii e e 25
Y To Yol T a Yo = Ta =11V SRR 26
2F- E] [ol o] g E] o =T = LA [0 ] o 1= PSR USRSRI 26
(1o} To 1T Tox 1] 0 o W PP PRSPPI 26
MOoOTiNG @nalySiS CONTITIONS ....uueiiiiiiiiie ittt e st e e e e e e nnaeeas 26
FIoating STrUCTUIE OFfSEL .. .eeiiiiiiiiie et e e nneeeas 27
(7T aT=T - | 27
[T 1o W o) i £ ST PP PPRTRPN 27
EXTreme Values Of OFFSEL ... oot e e et e e e e e e e e e 27
Floating StrUCTUIE FESPONSE ..ottt e e e e e ettt e e e e e e s abbbeee e e e e e e s e annbeeaeaeeaeanns 28
ANAlYSIS METNOMAS ... e e e e e e s e e e e e e s e s st e e e e e e e s e e sbbeeeeaaeeesnannnreees 28
EXIremME VAlUE STALISTICS ..uiiiiiiiiiiii ittt sttt e e e st e s s te e e e e s nbe e e snneeeeesnnseeeas 29
LOW-freqUENCY QAMPING .ruviiiiii et e e et e e e e s st e e e e e e s st e e e e e aeeessaannteaeeaeeeesassaeeeeaeesesnnns 30
YR = g oo ] a R T L=T =1 A o] 1 PP SRRR 30
Y To Yol gl g Lo TN LT g =T =F] oo L K== PSSR 30
(CT=T L= | PP PR 30
QUAST-STALIC ANAIYSIS 1 ueeiieeiitiee et e e e e bt e e ettt e e e aab et e st e e e e e nnbe e e e e e 30
DYNAIMIC BNAIYSIS ..etiiiiiiiie ittt ettt e e a bt e e et b e et e e sa b e et e e sabb e e e e aabbe et e sbbe e e e snnbneeesnnneeas 31
e L= (= LYo ] OSSOSO SRS PUORPPPPPPPPR 31
[T 1o IR =T 0 1] [0 Y o [P PP TP PRSPPI 31
EXtreme Values Of TENSTON ..cooii it e e e et e e e e e e e s bereeeea e e e e aanns 31
DTSy o o o3 =T ol €TSS T TP PRSPPI 31
Tension fOr fAtiQUE ANalYSIS ..cccuuiiiiiic e e e e s e e s e e e e e e e e s saabaee e e e e e snnnrnreees 31
Line length and geometry CONSIIAINTS ......ccuuiiiiiiie e e e e e e s s rae e e e e e e e aaaes 32
F N g Yo o] g o] o= =PSRRI 32
Typical mooring configuration analysis and aSSESSMENT ........ccevvveiiiiiiiieiiee e 32
Frequency-domain analysis for spread Mmooring SYSTEMS......ccccuvviiiieee i 32
Frequency-domain analysis for single point mooring SYStEMS .......cceeivviiiiiiiiiie e 32
TiMeE-0OMAIN ANAIYSIS ..oiiiiiiiiiiieiee ettt e e st e e sttt e e e sbb e e e s sabeeeesabeeeessabneeeeans 33
TRrUSTEr-asSiStEd MOOTINGS ..ueeiieiiiiiee ettt e e e st et e e s bt e e e e e sab b e e e e sabbeeeeabbeessnbneeeens 33
(7T aT=T - | 33
ANAIYSIS CONTITIONS ...ttt e oottt e e e e e s bbbttt e e e e e e s bbabe e e e e e e e s abbeeeeaaeeeaannnreees 33
Determination of allowable thrUST ... e 33
(o= To IES] = U1 oo H TP P PP UUOTPUPPRTRPN 34
Transient analysis of floating StruCture MOtIONS ......cooii i 34
(CT=T oY= - | USRS 34
Combined time and frequency-domain ANalYSES .........cooiiiiiiiiee e 35
TIME-AOMAIN ANAIYSIS .uuviiiiiieiii i e e e e e e et e e e e e e e e s an st et e ereeeessanneeeaeeeesnansnnnnes 35
o Ao U= T T | YA PSPPI 35
2 F- E [ol o] g E] o =T = 1[0 ] o 1= SRR 35
FaliQUE FESISTANCE ..iiii ittt e e e e e e e ettt et e e e e s e s aate e e e e eeeeseaanntbaeeeeaeannsteneeeeaeeasannns 36
Wire rope, chain and conNecting [INKS .......uuiiiiiii e e e 36
TN CUINVES ettt e e e e et ettt s e e e e e e e eeta e e e e e e eeetaa e s e aeteeetaa s aeeaeeeeeessasannsaeeeeessnnanns 36
Tension-tenSioN (T-T) FAlIQUE ...t e e e e e s ee e e e e snbebeees 37
Bending-tension (B-T) and free bending fatigue ...........ueeeiiii e 37
Fatigue analySiS PrOCEAUIE ..o ettt e ettt e e e e e e e st be e e e e e e e e s e abbeeeaaeeaeann 38
(1T U= | PSP 38
Cumulative fatigUe GAMAGE .....ueiii i e e e e s s e s e e e e e e e st e be e e e e e e snnnraareeeeeas 38
Fatigue damage aSSESSIMENT ... e e ettt e e e e s s s e e e e e e s st r e e e e e s s s snatataeeeeaeeessansnnteeeeeesesnns 39
(D] [ ] o F1 (=] AT PRSPPI 43
Floating STrUCTUIE OFfSEL ...uiiiiiiii i e e e e e s e e e e e e e snnrnreeeeaeeseanns 43
LT A=t o LT o] o I T o 1 S PSSP 43
GrouNnded [N TENGLN ..o et e e s et b e e s anbbe e e e e neee 43
ANCRONING SYSTEIMIS ..ttt e bt e e e sa et e e e aa b et e e e sabb e e e e aabb e e e e st beeeeaabeeeeesnbneeeens 44



0 Tt R =Y o =Y = | T 44

O S b - To =1 T g Lo ] = PP TT TP 44
O S T AN o od o T Y g o 11 [ PP TP 44
O N A @ V=T = T[] o Lo T g 7 01 TP TP 45
10.4.5 Chain and wire rope holding CAPACITY ......cceeiiiiiiiiiiiiiee e e e e e s e e e e e e 45



O S I o To] Yo IR (=S fl (o T- o TS ETT PRI 45
10.5 FAliQUE SAfELY FACTON ..cii ittt e e e ettt e e e e e e e e s et bbb e e e e e e e e sannbeeeeaaaeas 46
10.6  COITOSION @NT WA ...eeiiieeiiiiieiiieeee e e e ettt e et e e e e e et ettt et e e e e e e e bbb be e e e e e e e e aaabebeeeeeaaeeaaanbbbbeeeeesaannnbnaneaaaeas 46
O A O =T 1= o Lo = PRSP 47
O R = - T Toa o o Y K= [ F=T = Ao 1 PRSP 47
10.7.2 Mooring liN€ CroSSING PIPEIINE ..coic i e e e e e e e s e et e e e e e essaanbaaeeaeaeas 47
10.7.3 Horizontal distance between iNStallatioNS ... 47
10.7.4 Clearance between a drag anchor and other installationS.............cccciieiie e, 47
10.8  SUPPOITING SIIUCTUIES coiiieiiiiiiiieiie e et e e e e e s e e e e e s s et e e e e e e e e s st eeaeeeaeeee s s nseaeneeeessennnntnnneeeeees 47
11 T Te X gTa Yo [ g F=T o TE= 1= T OO PP PPURPPPI 47
11,1 MOOKING lINE COMPONENTS ...ttt e ettt e e e s s bt e e e aab bt e e e anbb e e e e anbbe e e anbe e e e enees 47
5 O O O € T= T o T - | SRS 47
O Y T € o T o 1= TSP PP 47
I8 00 I T 1 o - 1 TSRS 48
I 0 S @Y g T=Tox T g Lo 11 | TS URT PR 48
O ST Y o T g Lo N o YU )£ SEPR S 48
5 VAV o Yot o 1T a Yo =T LU T o 2/ | PR 48
510G T ¥ (oY 11 o] Yo =T LU 11 o1 2 ¢ 1'=1 o | PR 48
0 O T A T o [ (=T 0 =] 0] o PRSP 48
5 IO F2 I T - o = Yo 1 ) 48
11.3.3 Floating StrUCTUIE POSITION ..uviiiiiiie i it e e s e e e e e e e e e e s e e et ae e e e e e e e s snta e e e eesennnnnrneneeeees 49
11.3.4 Floating StrUCTUIE NEAMING ....veeiiiiiiiee ittt st e e e bb e e s abe e s e abe e e e e neee 49
12 In-service inspection, mMonitoring and MaINTENANCE. ..........oiiiiiiie i 49
D2 R € 1= o T - | SRS 49
D2 /(o] o 11 [= 3 4 Lo To 1 1 o <SS UPT ORI 49
D2 B =T P Ta =T L 0 o Yol T o Lo L= PRI 49
D2 T R € 1= T T - | PSP PP TR 49
12.3.2 Structural integrity management system philoSOPhies.......ccccceeiiiiiiiiii e, 50
13 DynamicC POSITIONING SYSTEIM ... e e e e s e e e e e e e s s e at bt e e e aaeeesasanraeeeeesesnns 51
I T R = - T Toa o 0 KT [0 1= = Ao o PR PSR 51
G T A 1= = - | PR ET P SP 51
IR 200 2 I | Yo U T 0] 0 = o | S 51
G B B 1YY o | = U Lo = U = S S 52
13.2.1 Failure modes and effeCtS @nalY SIS ....cuuiiiiiiiiiii e 52
13.2.2 DP QUIPMENT CIASSES .. .eiiiiiiiiiee ittt ettt e e et bt e e et e e sbb e e e e e nbe e e e e neee 52
13.3 Design, teSt and MaiNTENANCE ... et e e e e e e e e e s e s e e e eeeaeessannsntaeeeeeeaeanns 53
13.4  OPErating PEISONNEL . ..ciii ittt ettt e e e e e e hb ettt e e e e e e s e ababe e et e aaeeeaanbnbeeee e e s e annnbseneaaaeas 53
13.5 Determination of stationkeeping Capability ..........eoiiiiiiiiii e 53
14 SYNhEtiC fIDre rOPE MOOTTNG . .coii ittt e e e e e e e e bbb e e e e e e e e e saebeeeaaaeeas 53
I R = - T Tol o 0 K=Y [0 1= = Ao o PR PSR 53
14.2  Fibre rope MOOING ANaAlY SIS ..o e e e e e e s e e e e e e e e s s b b e e e e e e e e e srannraaeeeeaeas 54
14.2.1 Fibre rope axial StTfNESS ... e e e e e e e e e e e e n e aaaes 54
I T oY €= o] o = LT = =0 o | d o P 54
I T = ([0 LU =TT g = V£ R 54
14.3.1 Tension-tension fatigUe rESISTANCE ......uuuiiiii i e e e s e e e e e e s e eeeeaees 54
14.3.2 AXial COMPIreSSION FALIGUE .....eiiiiiiiiie et e et e s e abe e e e e e 54
I O T T oI T F= 1A 1 T O VPP PR PTPRP 54
I B 1ot o o] 1 (=] - PP PP RPPTPRPN 55
14.5.1 MaxXimUM JINE TENSION ..ottt ettt e e e e e s et ettt e e e e e e e s e abbeeeeeaaaaesaannbabeeeeeeaaannnbnanaaaaeas 55
14.5.2 MIiNIMUM HNE TENSTON 1ot et oottt e e e e e e s et b e et e e ea e e s e aannbbbeeeaeeesaannnbneneaaaaas 55
R B - 11 U= PRSP 55
T A O =YY o = o] T = L o] 1 SRR 55
ST /o Yo 1= I = E] A1 o [ SRR 56
Annex A (informative) Additional information and gUIdanNCe .........cceeiiiiiiiiiiiiie e 57
Al S Tod 0] o] OO UTPT P PPTPPPPPI 57
N I R € T=T o= g | PR 57
A.1.2 Spread moorings (catenary, taut-line and semi-taut-line) ..........ccccooriiiiiiiiie i 57



A.1.3
A.l4
A.15
A.1.6
A.1.7
A.2
A3
A4
A.5
AS51
A.5.2
A.5.3
A5.4
A.5.5
A.6
A.6.1
A.6.2
A.6.3
A.6.4
A7
A7.1
A.7.2
A.7.3
A.7.4
A.8
A8.1
A.8.2
A.8.3
A.8.4
A.8.5
A.8.6
A.8.7
A.8.8
A.8.9
A.8.10
A9
A9.1
A.9.2
A.9.3
A.10
A.10.1
A.10.2
A.10.3
A.10.4
A.10.5
A.10.6
A.10.7
A.10.8
A.11
Al1l1
A.11.2
A.11.3
A.12
A.12.1
A.12.2
A.12.3
A.13
A.131
A.13.2

ST laTe | Lo oXo Tl ok a g aTeTo) g 14 o SRR OTPTPPPTP 58
Dynamic posSitioning (DP) SYSTEIMS ..ottt e ettt e e e e e e e e s nnbaeeeeaaesannnnes 59
THrUSTEr-aSSISTE MOOTINGS ..ttt ettt e e e e et e e e e e e s s ab bbb et e e e e e e e saanbnbeeeee e s e aannbeneeeas 59
Permanent and mobile stationkeeping SYStEMS ......cccuviiiiiie e e e 59
MOOTING lINE COMPONENES ...ciii ittt e e e e e e s e e e e e s s st e e e e e e e sesaanreaaeeeaeessasnreneeeeeesaannnes 59
N (o] g g o YN =] =] =T o Lo SRRSO 66
Terms and defiNITIONS ....ueii e et e e s b e e e et e e s s ab e e e e e nreas 67
Symbols and abbreviated tEIMS ... 67
(@)Y = 1 I ol o Y o 1Y Yo [T = 1T 0] 1= PSPPI 67
FUNCHIONAI FEQUITEIMENTS ...eiiiiiiiiiieieiee ettt ettt e s bt e s sabb et e e sabb e e e anbb e e e e s nneeee s 67
SAfELY FEOUITEIMENTS ...ttt sttt e e et e e e s b e e s e b b et e s aab b e e e eabbe e e s annbeeeeeneeas 67
PlaNNING FEQUITEMIENTS ...ttt ettt ettt e e sttt e e e be et e e s bbbt e e s sbb e e e anbbeeeesnneeee s 69
Inspection and MaiNteNanCe reQUITEMENTS .......oiii et e et e e e e e e e e sibe e e aa e e e e e aneees 69
ANAIYEICAI TOOIS ettt e e e oottt e e e e e e s e bbbttt e e e e e e e nbbere e e e e e e e e annbeneeeas 69
DTy o I E=To [UTT =10 1T oL PP PPPPPPRPPTN 69
L Yo EY U= L= =Y £ P PERPR 69
[ T ES) = L= ST STPRPPP 70
Defining deSigN SITUALIONS ..oiiiiiiiiiiiiiic e e e e e e s e s e e e e e e e s e s tb e teereeaesssanteneeeaeeeaaannes 70
(11T o L TEST LU = 4T ] K= S PPERE 70
o] {0 1= PRSP RPPPRP 71
(CT=T oY= - | PP PRR 71
Site-Specific data FEQUITEMENTS .....oiiiiiiie ittt e sbbe e e e e aeeas 72
Environmental actions 0N MOOMNG HNES .....coiiiiiiiiiiie e 73
[ Lo [T =g A= o3 o ] o =S RRPR 74
Y [o Yol gl aTo = Ta =1}V ST K TP UT TP PPRRPTRN 75
¥ Y Tl oTo] g F-] (o [=T 8= 11 [e] 1< T PP PPPPPPRPPTRN 75
Floating STrUCTUIE OFfSEL ...eeiiii ittt e ettt e e e e e e e eabbbe e e e e e e e e e e annnes 75
Floating SITUCTUIE MBS PONSE ..ottt e e e e e e e s e e e e e s e st e e e e e e e e e e s nsbateeeeeaeessaneereeaeeeaaannnes 75
Y To Yol gl g Yo I LT a LT =] o Yo oY= P PERPR 77
[T T= I =T 0 1= o o ISP RPSPT 78
Line length and geometry CONSIIAINTS ....oc.uviiiiiiee e e e e e e s e e e e e e s annnnes 78
F N gYod o g o] o =S POPRTOPPPRP 79
Typical mooring configuration analysis and aSSESSMENT ........cevveeiiiiiciiiiieee e 79
THrUSTEr-asSSiStEA MOOTINGS ..uveiieiiiiiiee ettt e et e et e e e st b et e e st b e e e e s sabe e e e e snbeeesaabeeeeeanes 81
Transient analysis of floating StruCture MOTIONS .......cuuiiiiiiiie e 88
FAlIGUE ANAIY SIS ..ttt ettt ettt e ekt e et e e b e nh et e e e e aneee s 88
¥ Y Tl oTo] g F-] (o [=T 8= 11 [e] 1< TP PPPPPPRRPTRN 88
e Lo T N ST IS =T g Lo PP PPPRPTRN 90
Fatigue analySisS PrOCEAUIE ..ottt ettt e et e e e e e e st b b be e e e e e e e e sannneeeaaeeeaaannne 92
DTSy Lo [ o f 1 (=T 4 - O PPERPR 94
Floating STTUCTUIE OFfSEL .uuuiiiiiii i e e e e e e s s re e e e e e s eanabeeeeeeeeesaannnes 94
(I g T= R A=t =Yoo I 1T o 1 S ST RPSPP 95
(1o 10T Lo F=To I 1T a L= =T o Yo | d o PR 95
N o] g Lo T T g Lo TS 25 (=1 .4 SRS 95
= Lo TS IRST= 1 L=Y 12 = 1o (0 PSR 102
(OfeY g L] To] g 1= Ta Lo N1 =T S PRRR 103
(O 1= 1= T Lo = SRS 103
SUPPOITING STFUCTUIES ..eeiiiiiiiie ettt ettt e bt e e et et e e e et b e e e s kb et e e e aabe e e e e abeeeeanbeeeeennnees 103
MOOTING NAITAWEAIE ...ttt e oottt e e e e e s s e aa b be e e e e e e e e s e abebeeeeaaeeeabbeeeaaaaeesaannne 103
MOOFING lINE COMPONENTS ...ciiiiiiiiiie ettt e e e e e ettt et e e e e e e s aasbbbaeeeaaaeeeannnbeeaaaeeeaaannne 103
WINCRING EQUIPMIENT ...ttt e e e e e e bt e e e e e e e e e s nbbe bt e e e e e e e e aasbeeeaaaaeeaaannnes 106
Y To YT ol gl g Yo J=To [UTT o] 4 1= ] AU PPSEPRR 108
In-service inspection, monitoring and MaiNtENANCE ........cccceiiiiiiiiieiie e e 108
LCT=T oY= T - | SR PRPPPPPP 108
Y710 Y o 11 Y= ' o Yo 12 Yo =SSOSR 108
LT =TT oL g o o 1 1 o PSR 108
Dynamic POSITIONING SYSTEIM ... iiiiiiiiie e e e e e e s s e e e e e e s e s s e e eeeeeeesansrnaneeeeesnnnnne 110
2 F= TSy Lol oToT g ] T [=T = 10 Y o 1= PRSP PPRERP 110
DESIgN AN ANAIYSIS .. .eiiiiiiiiiii e b e e e e e e 110



A.13.3 Design, teSt and MaINTENANCE ......c..ueiiiiiie ettt e e e ettt e e e e e e s s bbb ae e e e e e e e s aabbbeeeaaaeaaanns 111
A.13.4 OpEerating PEIrSONMNE ... ettt e e e e e et b b e et e e e e e s e nbbbe e e e e e annbebeeeeaaeaeaanns 112
A.13.5 Determination of stationkeeping Capability ... 112
A.14  Synthetic fire roPE MOOTING ... e e e e s e e e e e e s e aanre e e e e e e e enns 112
N o R = = 1Y ol oo ] E] T =T =1 f o] o 1= RSP TPR 112
A.14.2 Fibre rope MOOTING ANalYSiS...cciiiiiiiiiiieiie e e ie ittt et e e e s e s r e e e e e s s s sttt a e e e eee et e ssantaeeeeeaeessasnreeseaaesesanns 113
e I = L o LU LY=L= 1S OSSR 114
N @ =T o T T = Y £ OSSR 114
N B 1= ST T o T o 1 (=T - OSSR 116
F N o IV [T F=T R =] A1 [ PO PP PP PP PUPPR 116
Annex B (informative) Regional infOrMation ... 117
B.1 LN oo 18 Yo {10 o SO PRRRR 117
B.1.1 General comments to the regional iINfOrmMation...........oooiiiiiiiii e 117
B.1.2 Specific comments to the regional iNfOrmMation ... 117
B.2 (01151 s Lo ] g3\ Lo T 4T\ SRR 117
2 2 R B LYot T o} (oY e ) = Te |10 o U 117
2 = (= To TV F= o] VAR =10 1 =AY 0] S 117
B.2.3  Technical INfOrMALION .....ooiiiiiiiie et e e st e e e s st e e e s ssbae e e ssbeeeesanraeeeeans 117
2 2 A 1= Tod o Yo=Y o0 .40 Y= 1 = LY PP 120
B.2.5 Additional national reqUIrEMENTS.........uuiiiiiiiii i e e e e e e e s s e st re e e e e e e e s anreneeeaees 120
2711 ToTo =T o] 0 VPR PUPPPPROTPRI 121



		2026-07-11T15:54:58+0000
	DIN Deutsches Institut fuer Normung e. V.
	Dokument ist zertifiziert




