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Fernbedienungsgerate zum Arbeiten hinter Schutzwanden - Teil 7:
Kraftmanipulatoren mit elektrischen Antrieben; Anforderungen und Priufungen

Inhalt Seite
7o T e 1
1 AnwendungSsbereiCh ........ s 2
3 2= o [ - S 2
3.1 Kraftmanipulator ... e s e e e s s sanmn e e e s e s s san s e e e e e sn e nnnmnn e e e s 2
4 ANFOrderuUNgeN ... ————————— 2
4.1 1o 1= 4 L= T = 2
4.2 QLT 4 L) o = 2
4.3 Oberflachenbehandlung ... ————— 4
44 Konstruktive Merkmale ... 4
4.5 Elektrische AUSIUSTUNG ......ccccciiiiiiiiicc i sssse e r e e e e e s s s snn e e e e e e s s mnmn e e e e e e nannmennenes 4
4.6 MaRe der Greifzangen mit Parallelbacken ... e 5
4.7 MaBe der GreifhaKen ... 5
4.8 MaBe der SChUIterhaken ... e e s 5
5 Priifungen durch Sachverstiandige und Sachkundige ..........ccccoinniiimminniimmneen 7
5.1 | o 1= 4 = T = 7
5.2 PrifvorsSCRIriften ... e e s 7
5.3 PriifbescheiniguNgen ... —————_— 7
6 Erstmalige Prifung ...t 7
6.1 AlIGEMEINES .....eviciiirirs s s s s s sssssssssssssssssssssssssssssssssnsnnnsnsnsnsnnnnnnnnnnn 7
6.2 oY o 11 T SR 7
6.3 == T ()T T SR 8
6.4 2N ¢ 0 F=1 0 4 1= o (03 {0 T ' PSR 8
7 Priifungen wahrend der Betriebszeit ..........cccoommimiiiiicccccr e e 8



		2024-04-20T02:16:45+0000
	DIN Deutsches Institut fuer Normung e. V.
	Dokument ist zertifiziert




