DIN EN ISO 10360-4:2003-06 (D)

Geometrische Produktspezifikation (GPS) - Annahmepriifung und
Bestatigungsprufung fiir Koordinatenmessgerate (KMG) - Teil 4: KMG im
Scanningmodus (ISO 10360-4:2000 + Cor. 1:2002) (enthalt Berichtigung AC:2002);

Deutsche Fassung EN ISO 10360-4:2000 + AC:2002
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