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Geometrische Produktspezifikation und -prüfung (GPS) - Verfahren zur Ermittlung 
der Messunsicherheit von Koordinatenmessgeräten (KMG) - Teil 3: Anwendung von 
kalibrierten Werkstücken oder Normalen (ISO 15530-3:2011); Deutsche Fassung EN 
ISO 15530-3:2011 
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