DIN EN ISO 10360-8:2014-03 (D)

Geometrische Produktspezifikation und -priifung (GPS) - Annahme- und
Bestatigungspriifung fiir Koordinatenmesssysteme (KMS) - Teil 8: KMG mit
optischen Abstandssensoren (ISO 10360-8:2013); Deutsche Fassung EN ISO 10360-
8:2013
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