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Gelandegangige Flurforderzeuge - Priifungen der Sichtverhaltnisse und deren
Verifikation - Teil 2: Drehbare Flurforderzeuge mit veranderlicher Reichweite (ISO
18063-2:2021); Deutsche Fassung EN ISO 18063-2:2021

Inhalt Seite
EUTOPAiSCRES VOIWOT T .coiiuiiinsmiaisssnssissssssssssssssssssssnsssassssssssasssssssssssssssassssssssas sess sasassesssas sess sasas sess sas nss sasas ssssas snsssassnsssasasss 4
Y03 1) o 5
20 0 101 6
1 Anwendungsbereich. ... ———————————————_———_————_————_—— 8
2 NOIrmative VEIWeISUNZEI .. sssssss s s st s s s s s s s 8
3 3= o 8
4 30y ATt 11 N L 11
4.1 Mafie der Abstinde der Lichtquellen........cmmmmmmssssssssssssss—sss———n, 11
4.2 VerdeCKUNZSIMARE ... s E S RRARRRES R AR AR AR R RS 11
4.3 Bezugsmafie fil die MeSSUNG ......oumrsmsmssmsmsmsmssmsssmssssssssmssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasesns 11
5 PrifeinriChtUunG. ..o 12
5.1 0 1 2 1 12
5.2 LichtquellenunterKonStruKEiON. ..o sssssssseseses 12
5.3 Vertikales PrifobjeKL......oimmmmimnsnssssssssssnssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssns 12
5.4 Beobachtungsspiegel ... e 12
6 Stapler-Priifkonfiguration...... s sssss———————— 12
6.1 AN T o TR 00 s Lo 0] () o 12
6.2 L0 11DV VT 13
6.3 Position des Staplers und der Lastaufnahmeeinrichtung.........cons 13
L0 1 1 =5 T3 0 o LT 13
6.3.2 Priifung zur Simulation des ManOvVIierens ... s 13
6.3.3 Priifung zur Simulierung des FANIens ... 13
6.3.4 Prifung zur Simulation von PicKk-and-Place ... 14
7 I LT T <Y 1 1) o =Y 1 N 14
7.1 Markierung der Priifoberfliche und Position des Staplers auf der Priifoberfliche..........cceeuneus 14
7.2 Anordnung der Priifeinrichtung........sssssss———————n, 15
7.3 MeSSUNG der VerdeCKUNEG......cuocsmsessrsmsmssssmsmssssssssmssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssesssssssssssssssasesns 15
70 T I 1 1 =5 T3 0 ¢ LT 15
7.3.2 Messung wihrend der FANIt ... s sas s 16
7.3.3 Messung wihrend des ManOVIIEIeNs ... ssssssssssssssssssssssssssssssssssseses 16
7.3.4 Messung im Pick-and-Place-BetriebSmodus ... 19
7.4 Sichtbarkeit der GabelZINKeN.. ... sss s ssssssssssssensssmssssssssssnsssnsssssensssnsssnsssnsans 19
8 Berechnungsverfahren und Computersimulation........———mn, 20
8.1 Berechnungsverfahren.. .. —————————— 20
8.2 L0000 431 0 10T 3 10 0 11T E= 00 L 20
9 Bewertungsverfahren und LeiStungsSKIiterien. ... 20
9.1 Kriterien fiir die Sichtverhiltnisse auf SEKLOI A ... ssssssssssns 20
9.2 Kriterien fiir die Sichtverhiltnisse fiir die RB......ccm s sssssssssssssns 20
9.3 Sichtverdeckungen mit direkter Sicht, die die Kriterien fiir die Sichtverhiltnisse

L1110 7= Qo 1 0 < ) 21
9.4 Kriterien fiir die Sichtbarkeit der GabelzZinKen.........ccvminmiernneesssessssssssssssssssssssse 21



10 0 1 1<) (ol 1 < 21

10200 B - ] () o (= 1 21
B IO A ) ol 141, 22
11 BenutZerinformation ... ——————————— 22
Anhang A (normativ) Mafde der Abstinde der Lichtquellen.........coinnn. 23
Anhang B (informativ) Kriterien fiir visuelle Hilfsmittel mit indirekter Sicht.........cconniiiiinininicsnininnnns 24
Anhang C (informativ) Verfahren zur Bestimmung von Verdeckung im Sektor A oder in der RB......... 25
Anhang D (informativ) Beispielzeichnungen fiir den Priifbericht....... 27

Anhang ZA (informativ) Verhiltnis zwischen dieser Europdischen Norm und den
grundlegenden Anforderungen der EU-Richtlinie 2006/42 /EG geandert durch die
Richtlinie 2009/127 /EG, die abgedeckt werden Sollen.........cummmsmsmsmnmsmsmsmssmsmssssmsssmsssssass 30



		2026-05-12T19:43:33+0000
	DIN Deutsches Institut fuer Normung e. V.
	Dokument ist zertifiziert




