DIN EN ISO 16001:2018-09 (D)

Erdbaumaschinen - Objekterkennungssysteme und Sichthilfsmittel -
Leistungsanforderungen und Priifverfahren (ISO 16001:2017); Deutsche Fassung EN
ISO 16001:2017

Inhalt Seite
EUTOPAISCRES VOIWOTIT . .uciiiisiiisisssssssssssssssssssssasssassss s s s s EEA R AR AR AR AR AR RS RS R R R R R E SRR E AR AR RS 6
20 a0 ) o 7
20 0 101 8
1 ANWendungsbereiCh.... i —————————————— 9
2 NOIrmative VEIrWeISUNZEI ..uuiiimisisnsssssssssssssssssssssssssss s sssssss s s s s s s s s s s s 9
3 3= o 9
4 Leistungsanforderungen und Priifungen ... 11
4.1 Allgemeine ANfOrderUNGEIN .. ..o msmsmsmsmmssssssssssssssssssss st ssss s E SRR E SRR SRR SRR AR SRR AR 11
4.1.1 Priifung, um die Grenzen des Erfassungsbereichs zu bestimmen..........cooiniiininsnsnsnsnsnsnsniininns 11
4.1.2 Anforderungen an den PrifROIPer.. ... sssassssssssassssssasssss 11
4.1.3 Beurteilung der Prifergebnisse ... s 11
4.2 Position und Befestigung von ODS- und VA-KOMPONENTEN ......coviessiassmsssmsssmsssmsssssssssssssssssssssssssssasssass 12
4.3 Komponenten am Bedienerplatz ... 12
4.3.1 Position und Bilder des MONILOLS ... 12
4.3.2 Warnvorrichtungen flill ODS ... s s s 14
4.4 Systemstart und VorabchecK......nsssssssssssssssssssssssssss 15
4.4.1 Systemstartbeim Anlassen des MOOTS. ... 15
4.4.2 Aktivierung des Systems aus dem Stand-by-ModUS........ccummmmsmsmmmmsmsismsmsmsmsssssssssssasass 15
4.5 ODS-ErKeNNUNGSZEIt. ..ot s s s s s s sas A s s 15
4.6 Kontinuierliche SelbStPrifung.......c.cooimnmnmmm s sss—————— 15
4.7 Warneinrichtung nicht deaktivierbar filr ODS .......cconnnssss————. 16
4.8 Elektromagnetische Vertriglichkeit und physikalische Umwelt- und

BetriebsbedingUNEEeNN.. ... AR 16
5 Kennzeichnung und BeZeiChNUNEG ... 16
6 BetriebSanleitung......ooiiniiniiiisssss e 17
6.1 BetriebSanleitung.......ccuirs s ————————————————— 17
6.2 Andere InformationSAOKUMENTE ... ———————— 17
Anhang A (informativ) Auswahl von ODS und VA ... 18
W 7Y 4] vl TP 18
A2 Beriicksichtigung funktionaler Aspekte von ODS und VA.......nssssssns 18
W W70 TV =3 1 01 U 18
A.2.2 Anforderungen des Maschinenfiihrers und die Fiahigkeit, das System anzukoppeln und

ZUL INURZ @] c.uuerunrnnssenssenssssssssssssssmsssssnsssssssssassssnsssass essssssssssessssnsssssssssssssinss sanssnssssmssssansssnmsssmsssssnmsssmsssmsssssasssnmssnnas 18
A.2.3 BetriebSumgeDUNG.......ccuiirrnmmsmsmnsmsssissssssssmsssssssssss s s e R R e 19
A.2.4 MaschinenfunNKONEN ..o s s e 19
A3 AuSWahl VON ODS UNA VA ... sssssssssssss s s s s s st ssss st sisssssssssasssassnes 19
Anhang B (normativ) Priifverfahren fiir Videoiiberwachung (CCTV, en: closed-circuit television

system) — Zusatzliche Leistungsanforderungen und Priifungen ... 27
B.1 Ubersicht und ZwecK der PrifUNZEN .........esemmssmessssssssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnes 27
B.2 o0 130 =) o, 27
B.3 PrUfDereiche ... 27



B.4 PrifumgebUNG.... s 27
B.5 Einbau und Einstellungen........sssssssssssssssssss s 28
35T T 2 7= 117 0 0 ) o 28
B.5.2 Positionierung und AUSTiChEUNG ... ————————————— 28
B.6 HoOTriZoNntale Prifung.. ..t ssssssss s s sessas s ssss s s ss s s s 28
30 T 19 0] oL = L) 28
3 ST 2 o a1 ) ] 1 =) o T, 28
B.7 VertiKale PrifUng....o s s s ss s ss st st s s ss s s s s s s s nsnsnns 28
3 080 R 19Tl o1 = L) 28
|30 20 o a1 ) 1 =) o . 28
B.8 R 02 1011 ) U 29
3383 20 SN 5 Tod 1 1] 1 5 () . 29
B.8.2  Prifverfalren ... s e e e s 29
B.9 Zusatzliche Prilfun@en .....cosmssimnsmsisssmssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssssssssssssssssssssasseassssssssssasssasss 29
B.9.1  SySteMaAUflOSUNG....cviiesesesusnssssiaisisssissssss s s s s sm s A A e R E RS R E SRR SRR RRR AR AR RS RRRR AR RS 29
B.9.2 Auswirkung von Licht auf die AufloSung.........ccn—————————— 29
B.9.3  Kantenfehler ... s 30
B.9.4 Auflésung an den Bildschirmrandern ... 30
B.9.5 Wirkung von Licht hoher INtensitit........o————————————————— 30
B.9.6 Wiederherstellung nach einer radikalen Veranderung der Lichtstarken.......c..mmmmmemn 31
B.10 FunKtionSPrilfuN@eN ....cccuismsmssssmsmsmsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnssssssssnssssssnsssnssssssnssssnses 31
3380 0 I U1 . (ol 111, 31
300 T 0 03 0 0T U0 T 1 31
3300 I o) o . 31
300 s T 1] ) o ST 31
B.11.4 Funktionelle LeiSTUNG ... smsssssssasasasasanass 31
Anhang C (normativ) Priifverfahren filr Radarsensoren......——————— 33
C.1 L0 =] 3 T 1 T TP 33
C.2 o 1T 30 =) . 33
C3 PrilfDereich . 33
C.4 PrifumgebUnG.....ccininn s 33
C.5 Montagestellen des RAAArS ... s s ssans 33
C.6 PrifVerfaNIen . 34
O R 1 1 7= 1 T3 1 o LT 34
C.6.2 HOTIZONtale MESSSI@NZEN . ..uuiisrsrssmsmsissssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssssssssssssssssssasssnssssssssessassssssssssssesssnssssnsnsssseses 34
C.6.3  VertiKale MeSSGIENZEeN .....cccoummimmsmsmsssssssssisssssssssssssssssssssssssasssasssssssss s s e e R e SRR s R R R R AR AR SRR R AR AR RS 34
C.7 Anpassung von Priifverfahren fiir verschiedene Arten von Radargeraten..........ouiiinisisisssnans 35
C.8 Anpassung der Priifung fiir Radarsensoren mit programmierbaren Erfassungsbereichen .....35
C.9 Speicherung der maximalen ErkennungSpunkie ... 35
C.10  Zusatzliche Prifung..... s s s nass 36
C.10.1 Alarme von grofRen Objekten auf3erhalb des Erfassungsbereichs.........cummmnmmen. 36
C.10.2 Unterdriickte Erkennung durch grof3e Objekte im Hintergrund ..........c.cussmmmsmsmsmsssmsmssssssssssssssnses 37
C.11 Praktische Uberlegungen fiir die Montage von Radaren auf Maschinen .........eeesessnens 37
Anhang D (normativ) Priifverfahren fiir Erkennungssysteme mit Ultraschall ........cccoovvninnnnnsnnnsnsesnsnnnns 38
D.1 Ubersicht und ZwecK der PrifUNZEN .........ocsesssssessessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssaes 38
D.2 o0 130 =) 38
D.2.1 Priifkorper H fiir horizontale Prifung ... 38
D.2.2 Priifkorper V fiir vertikale Prilfung......ccocmmmmmmmsmsmssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssss 38
D.3 PrUfDereich .. 39
D.3.1 Form des Erfassungsbereichs ... 39
1D JOC T o o 11 0] 0 X) o i T ol L , 39
D.4 o0 110 1 o . 39
D.5 Einbau und EinStellungen......cinnssnssssssssssssss s ssssssssssssssssssssssssssass 39
D.5.1 Montageposition und Befestigung von Sensoren auf der Maschine ..........ccocunimnmsnnsnsnssssssssesssnnns 39
D.5.2 Montageposition und Befestigung des AUSWETrteZerates ... 39
D.5.3 Montageposition und Befestigung der Warnvorrichtung (akustisch und visuell) .........ccossnnnes 39
D.5.4 AKtivierung des SYSteIMS ... s 40

-2-



D.5.5 ETrKeNNUNGSZEIt ...cccirerirmsisesnsnssssisssisssssssssssssssssss st sssssssssss s s s s s e s

D.5.6 BetriebszuverlassigKeit......s s —————————————
LD TR0 o 00 {10 0 ()
D.6 50 11 07 ool L
Anhang E (normativ) Priifverfahren fiir Erkennungssysteme mit Ultraschall .......ccococonennnenenesennsenss
E.1 UDETrSiCHt UNA ZWECK ... muuirrresessessesssessessssssesssssssssssssssssessssssesssssssssssssssssssssessssssssssssssssssassssssssessssssesaens
E.2 o0 1 5] =) o
E.3 PrifbedinGUNGeN ...
E.3.1  PrufbereiCh... i ssssssssssssssssss s snssssssssssssssssssssnsssssssssssssssssnsssssssnsss s sassasansassnsasanss
E.3.2  Priufumgebung ... sssssssssssssssssssssssesssssssssssssssssssssassessssssssssssassensnsss
E.3.3 Einbau des Wandlers.......ummsmsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssass
E.3.4 Uberprifung der EFKENNUNE ........emsessssssssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssans
| DT TR 14 g L) i ()
E.4 ZUuSAtzZliche Prilfung ... sssssasssssssssssssssassssssssassssssssassssssassssssssassnns
E.4.1 Richtungsabhiingigkeit des ReSPONAers.......mm s
| D N N 5L 0 Tl 0 =) 2V 1 0
E.4.3 UmweltbestandigKeit......mmmmmsmsmssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssss s
E.5 50 1107 oo L
E.6 o 1T L) ] 1)1
E.6.1 Form des Erfassungsbereichs........mmmmsssssssssssssssssssssssssssss
E.6.2 Zusitzliche PriiffunNgen .....ccouimsmsmmsmmsmssmsmsssmssssssmsssssssmssssssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssasssssssssssssssasssnssass
Anhang F (normativ) Priifverfahren fiir elektromagnetische (EM) Signal-Sende-Empfinger-

B =) 1 1 L
F.1 UDErSiCHt UNA ZWECK.....vuuerressesesssessessessssssesssssssssssssssssssssessesssesssssssssssssssssessssssssssessssssssssssessssessssssesasess
F.2 o0 15 0] 0 =) o
F.3 5 018 {0 7 o ol o
F.4 PrifumgebUng... .o s s e e
F.5 Montage der Komponenten filr MasChinen........commmmmsmsmmsmsmssssssssssssssssssssssssssass
F.5.1  TYP 1 SYSTOIMN cuutuiiinruiacsissssssmsssssassssssassnsssssassssssasssssssssssssssasssss sassssssssasssas sasss s sssas seassasssssssassas ssnsssssnssssasssnssans
R 4 o I £ ) 11
F.6 B2 1 140 1L
F.7 o T U5 = 1) =) 1
F.7.1 Systemeinstellungen ... ————————————,
F.7.2 Messen des Erfassungsbereichs....... s
F.8 Aufzeichnung der Erfassungsbereiche ...
F.9 Nachweis eines Tags auf einem MenSChen......———————
F.10 Praktische Uberlegungen fiir die Montage von EM-Sende-Empfinger-Systemen auf

110 G2 T o115 )
F.11 Priifung der Inbetriebnahme fiir Maschinentypen ...
Anhang G (normativ) Besondere Anforderungen und Priifverfahren fiir CCTV-Systeme mit

R0 e T g 0T £ .
G.1 Ubersicht und Zweck der PrUfUNGEN ......coueumssessmessssssesssssssssesssssssssssssssssessssssssssssssssssssssssssssesssess
G.2 o0 150 ) 0 =) o
G.3 Einbau und EinstellunGen.....ccummmnmmimsmmmmssmsisssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssseans
L s B (€ ) 11 1<)
0 J07 N 01050 g )
G.4 Prifanforderung.... s ——————————————————
G.5 Prifverfalren . e e e e
Anhang H (normativ) Besondere Leistungsanforderungen und Priifungen fiir visuelle ODS.........
H.1 Ubersicht und ZwecK der PrifuNZEN .......ooesmesesssesssesssessssssssssessssssssssssssssssssssssssssssssssssss
H.2 o0 1 5] 1) o
H.3 Einbau und Einstellungen.......cmimmimmsmsismssissssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssns
5 10 T R U ) 11 1<) T
3 19 J07 N o 01330y )
H.4 PrilfDereicCh. i ——————————————————
H.5 PriifumgebUng... ..o s e e R e



H.6 o0 1) 21 1 ) . 66
H.6.1 Prifkorper ndhert sich der Maschine VON VOINE......ccmmmmmmmmsmsssssssssssssssssssssssssssssssssses 66
H.6.2 Priifkérper nihert sich der Maschine von der RUCKSEIte ........cormmsmrmmmmsmsmsmssssmsmssssssmsmssssssmsssssssssssssnses 67
H.6.3 Priifkorper nihert sich der Maschine von der linken Seite ... 68
H.6.4 Priifkorper nihert sich der Maschine von der rechten Seite........c.ummmmm———————" 69
H.6.5 AUfZEICHNUNG ..o RS 70
H.7 89 Wi U 0TV Wb 00 Fe ] Ca g L) o =) o . 71
H.8 Praktische Uberlegungen fiir die Montage von Kameras auf Maschinen.........couesssesssesns 71
Anhang I (normativ) Priifverfahren fiir visuelle Systeme mit morphologischer Erkennung........c..cu.... 72
1.1 ZWeCK der PrifUNZeN . ..cccciiuirsmsessssssmssssssssssssssssssssssssssssasssssssssssssssasssssssssssesssasssssssssssesssssassssssssassenssssssssnsssssensss 72
1.2 o0 15 C0) =) o, 72
O L 1 1 ) 1 1= 1 T, 72
1.2.2  Priifkorper 1 zur Simulation eines HiNA@InNiSSes .......c.cummmmmmmmmmmmmsmssesssssssssssssssssssssssssnnns 72
1.2.3  Priifkorper 2 zur Simulation einer PErSON ... 72
1.3 Einstellung des ErKennungsSyStemS.......cuummsmsmssssssssisssisssmsissssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssass 73
1.4 PrilfDediNGUIIGEI ... oot e AR AR R RS AR AR R AR 73
I.5 Leistungen der ViSUaliSierUnNg .......couimsmsmmmsmsmssmmmsmsssssmssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssassssssssassssssasas 73
1.6 Nachweis des Erfassungsbereichs ... 73
1.6.1 Erkennung von HiNderNiSSeN.....usssisssissssssssssssssssssssssssssssssssss st sssssssssssssssssssssssssasssass 73
1.7 Leistung der Erkennung von HiNAeIrNiSSEN ......uimmmmmmsmssmssmsmssssssmsssssssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssssasas 74
000 T 1 1 =3 1 Ty 1 o L 74
L7.2  StatiSChe ErKeNNUING.... ..o sssssssssssssssssssssssss s s st se s sas s nass 74
1.7.3 Bewegliches HINAEINIS ....cccurmmmsmnnsmmsmssssmssissssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssessssssssssssssseses 75
.74 BeWegtes FANIZEUG.....ccocuivcrnmmsmsinsssssmssssssssmsssssssssssssss s s e s s s s s e e e s 76
1.8 Personenerkennung und Leistung der Zuordnung........cummmsmmsmssmssssmsssssssssssssssssssssssssssssssssssasss 78
L8.1  AllGEIMEINES. .. AR RS 78
[.8.2  StatiSChe ErKeNNUING......cocussmmmmsmsmssmsmsmssssssssessssmsssmsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssessssssessssssssssssssseses 78
RS 0 & 1 Y o ) o o) 79
L.8.4 Bewegltes FANIZEUG ... s s s e s s 79
1.9 ErkennungszuverlassigKeit ... 80
O 200 S 1 1 =3 ¢T3 1 ¢ LT 80
1.9.2  Vorbereitung des BOUENS ... sssssssssssssssssssssssssssssssssss s sssssssssssssssssssssssssssssssssassnass 80
L10  ErKeNNUNGSZEIt ... s s RS 81
.11  BetriebSzZuverlassigKeit ... s s 82
BT a2 1D 000 (L T 83



		2024-05-29T08:24:29+0000
	DIN Deutsches Institut fuer Normung e. V.
	Dokument ist zertifiziert




