DIN SPEC 1141:2010-03 (D)

Oberflacheneigenschaften von StraBen und Flugplatzen - Teil 1: Verfahren zur
Bestimmung der Griffigkeit von Fahrbahndecken durch Verwendung eines Gerats mit
festgelegtem Schlupf in Langsrichtung (LFCS): das RoadSTAR-Gerat; Deutsche
Fassung CEN/TS 15901-1:2009
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