DIN EN 15213-1:2013-08 (D)

Intelligente Transportsysteme - Systeme fur das Wiederfinden gestohlener
Fahrzeuge - Teil 1: Referenzarchitektur und Begriffe; Deutsche Fassung EN 15213-

1:2013

Inhalt Seite
2oL e 3
L= 01 Lo LT o 4
1 ANWendungSDBErEiCh ....... e 5
2 NOrmMative VErweiSUNGEN .......ccccieiiiieiriiiisiss s s s s s s s s an e e s ane e s s amn s e ane e s nnans 5
3 = o = 5
3.1 Allgemeine DefinitioNeN.........ccce i ————————————— 5
3.2 Grundlegende ATSVR-AUfgaben. .........cccoiiiiiimr s 7
3.3 Wahlfreie ATSVR-AUFGADEN ......ccicieiiiiii i e 8
3.4 ATSVR-DienstIeiStUNGEN .........ueeiiieiiii et s s ssnnn e e e e s s e s s amnm e e e e e en s snnmnnnnens 9
3.5 ATSVR-KommunikationSteChNik .........ccccoiiiiiiiir e 9
3.6 ) ST |0 O 10
3.7 Zusammenarbeitsfahigkeit und VertraglichKeit .........ccooccccoeiiiiiiicccccecrrre s 1
4 Symbole Und ABKUIZUNGEN........iiiiiccceceirrirr s ccsssese e e s s s s s s s ssssss s e e e ee s s s s s s smsne e e e e sess s snnnneneseeesannnenenens 1
5 Konzeptuelles Architekturmodell eines ATSVR.........ciiiiiicccciirrre e ssssn e ss s snnnes 1
5.1 AlIGEMEINES ...t 1
5.2 Aufgaben wiahrend des Verfahrens ..o s s 12
53 Begriffe ,,Nahbereich® und ,,Weitbereich ............. e 12
LiteratUrhiNWEISE.........oo e s e s e mmn e e e e e s e amnnn e e eesan e nmnne e e eeaannan 14



		2026-07-05T05:44:09+0000
	DIN Deutsches Institut fuer Normung e. V.
	Dokument ist zertifiziert




